WF 202 PRO +
Mkllqvuz
_—w——

WF 202 PRO + KULLANIM KILAVUZU
YERDEKI FARKLI TIPTEKI SU TIPLERININ
YERINITESPIT EDEN EN YENI CIHAZ

WWW.MWF-USA.COM



icindekiler

IGINAEKIIEE eveveeeessssmesssssssnessss s sayfa
Glvenlik Bilgileri - sayfa
Teknik Ozelligji ............................................................... sayfa
CIhaZ ParGalart «serersssesessssnessssesessssseesnee sayfa
AN KONTFOI UNITEST rwesrevessrerssreerssremsmseemsaenssssessaseessaseeees sayfa
AYAFIGI oo sayfa
Calismaya bagla ..o, sayfa

-Hat Tracker SiStemi  eerereereeseesssssessesreassssssssassan, sayfa
SEL LRL SISEOM veeeeeesseessseeesmeemsasesmsseeessssesssssesssasesesnnes sayfa
SAMN QYA e sayfa
[ 11 = sayfa

24

33
34

sayfa

1




Guvenlik Bilgileri

Hiicre sinyali cihaz sinyalini engeller, bu

yiizden calisirken hiicreyi kapatin

= [N = Yiiksek voltajl alanlarda kullanim, sonuglari
ve performansi sinirlandiracaktir

Yiiksek sicaklikta veya yiiksek nemde

saklamayin

Ayni yerde ayni arama yéntemiyle iki
cihaz calistirmayin

gall

Operatsr metalleri kaldirmak gerekir, bu
opreatin'i etkileyebilir, Ornegin.: Yizikler,

... saat, kemer

Uzun sireli depolamadan &nce pilleri

CT ayirn

Hp

En iyi gii¢ dayanikliligi ve givenilirligi icin.
Agir hizmet tipi ve yiiksek kaliteli piller

S

kullanin

/ Cihazi kurcalama veya onaylanmayan
herhangi bir bakim, garantiyi gecersiz

\ kilar

% Kullanici, tespit islemlerine ve kesiflere baglamadan 6nce pratik

.yapmalidir

Bu cihazi kullanmadan

once Kullanicr kilavuzunu

okuyun ve anlayin

o nem 75 %- 5 %C 40-15 .Serin ve kuru yerde saklayin




Teknik ozellikler

Arama sistemi

Calisma islemcisi

Calisma Frekansi

Gorlntile

Hedefler

Hedef Ayrimcilik

Se¢meli Hedef Modu

Arama Derinligi

Coklu Arama Sistemleri
Uzun Menzilli Konum Belirleyici El Tipi

Uzun Menzilli Konum Belirleyici Hat izieme

Su igin elektrostatik alan enerjisini almak igin dijital

frekans sinyallerinin islenmesi

7 ARM & MICROCONTLLER PIC18

kHz'ye 11 kHz'den 1 Uzaktan algilama sistemi i¢in

mAh 6000 / V 7.4
mAh 150 Maksimum gl¢
calisma saatleri 15

Amps 3 /V DC 5.1

bit renk derinligi 65.536 ,TFT LCD Ekran™ 3.2
MHz 48 @ CDMA GPU

Dogal su-Tuzlu su- Maden su- Her tUrlt su

Evet

EVET, secici hedef arama modu veya kesfedilen hedefler

icin ofomatik arama

40 Derinlik menUsundeki Secici Derinlik kontrol sistemi ile

.m 450 Mt. ve su igin

sayfa
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Teknik ozellikl

Arama mesafesi

arama sonuglari

Bluetooth

Akilli Otomatik
Yonlendirme Sistemi

Sesli bildirimler
Calisma sicakhigi

Depolama sicakhigi

Boyutlar

Kasa Olciisii

Mt 2000 Se¢meli Mesafe Kontrol sistemi ile

mesafe menUsu

Hedef veri ve yer ile ilgili dijital bilgi iceren gérsel veriler

Yok

Evet

Yok

Evet
C'ye ° 60 C'den ° 15-
C'ye °40 C'den ° 15-

nem oraninda calistirabilirsiniz %80 ile %5

Lbs 12,25 3.5KQ). kasa i¢in) Lbs 7.75 Tum Aksesuarlar ile
(Kg 5.5)

185X135X53 mm

450x330x150 mm
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Cihaz Parcalar

Cihazin Arama ve cihaz parametrelerini ayarlayabilm-
esi icin Ana Kontrol Unitesi. Kablosuz baglanti
lzerinden diger arama sistemleriyle iletisim kurun

Sarj adaptori

Bu sarj cihazi pili yeniden sarj etmek icin kullanilr,
aramaya baslamadan dnce glic diigmesinin agik
oldugundan emin olun ya da ekranda bir ekran

0.4A 60Hz-50 240v AC-100 belirecektir.(Puanlar: giris
(15W 3A 5v DC :Cikis

Bu Uniteyi Ana Uniteye baglayin ve dalgalar
gondermek ve sinyali gliclendirmek icin topraga dikin

Hat Izleyici ve Antenler

.Kabloyu cubuklara ve Hat Alicisina baglayin
Bu birimi Hat izleme arama yéntemiyle kullanin
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Cihaz Pargalari

Kablosuz anten

Verileri diger arama sistemlerine iletmek igin
sinyali arfirmak i¢in bir anten

Tasinabilir Uzun Mesafe Moduilt

Bu birim, uzun mesafelerden hedefleri bulmak igin
algllama ve uzaktan arama teknolojisi Uzerinde ¢alisir
Kullaniciy lazer selektor sistemi ile dogrudan su
sahasina yénlendirir

Kablosuz ana Uniteden komutlar alir
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Ana kontrol Unetisi

Onden Gériiniis

o Ac / Kapa tusu
e Geri digmesi

o Giris dugmesi
‘ o Hareket diigmesi
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Ana kontrol Unitesi

|I Arka Gorinus Il

Wireless
Antenna

WAVES OUT

e Toprak Sensorii Konnektori

e Kablosuz anten konektori jaki

0 Sarj Alet jaki

sayfa §



Ana kontrol Unitesi

M wE2

Wireless
Antenna

WAVES OUT

o Kablosuz anten baglantisini ¢izim gibi baglayin

e Toprak Sensorii Konnektori. Toprak Sensor Sistemiyle veya Toprak Tarama Sistemi ile

calisirken sensorii baglayin

sayfa



% On taraftaki glic digmesine basin ve basili tutun

% Cihaz bir yiikleme ekrani gosterecek ardindan ana meniiyti gésterecektir,Kullanici,
(Move) tusa basarak istenen dile, dili segmelidir

#%  Dili secmek icin (Enter)e basiniz

)
WF 20< P

ErIEY Francais
ayyall

#¢  Dili sectikten sonra, Ana meniiye gitmek icin (Enter)e basiniz

(m] Main menu
Recherche iiHI
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#* Ana meniiden ana ayar meniisiine gitmek icin ayarlari seciyoruz

O

® Ekran parlakligini ayarlamak igin simgeyi segin ve parlakhigi 10%'dan % 100'e
degistirmek igin (Enter) tusuna basin

e Sesiayarlamak igin Hoparlor simgesini secin ve 1'den 5'e kadar Sesi degistirmek
veya kapatmak igin (Enter) tusuna basin

®  Sistem dilini degistirmek igin (Girig) tusuna basarak cihaz dili yiikler ve meniileri
belirlenen dilde goriintiiler

+ Ayarlar Meniisiinden gikmak igin (Geri) tusuna basin ve Ana Meni'ye geri doniin
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% cihazi ayarladiktan sonra ve ana meniiye dondiikten sonra, Listeden bir arama
segiyoruz, arama ayarlarinin bir listesini goriiyoruz

Arama kriterleri (mesafe ve derinlik igin degerler belirtin)

Target (Bu segenek sayesinde gerekli olan su tiriini belirleriz ve bunun igin
arama yapariz.)

® Aramaya Basla

< Not:

Kullanici, Arama Baslat diigmesine basmadan 6nce tiim arama segeneklerini
ayarlamalidir.

(m ] Main menu

QRe:heuhe

Aramaya Baslatma

Aramaya Baslatma: Hedef tusa basarak istediginiz su tipini secin ve optik
gostergelerdeki degisimin, her bir hedefin tizerinde yer alan hedef parganin

6zel bir 1511 ve hedefleri oldugunu fark edeceksiniz (Dogal su, tuzlu su, maden
suyu ve her turld su)

Target

Start Search
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Cihaz Ayarlari

«% Cihaz Ayarlari

e Dogal su
® Maden suyu
® Tuzlu su
® Her turlu su

[l Target ()

Water type:

O Target

Water type:

>

E.. Target

Water type:

i

CHh Target
Water type: [ 1

g0

sayfa

13



Cihaz Ayarlari

+%» Su tiri segtikten sonra ve (Enter) e basildiktan sonra, otomatik olarak cihazi ana
meniye geri donecektir

Aramaya Baglatma

Su tlru segtikten sonra ve (Enter) e basildiktan sonra, otomatik olarak cihazi ana

mentlye geri donecektir

[ Parameters HOH

100 250 | 500 |1000]1500|2000
Distance

Depth
B 50 [100] 150 [250] 350 450

o« lIstediginiz arama yéntemini segin ve onaylamak igin (Enter) digmesine basin
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Cihaz Ayarlari

Aramaya Baglatma

Arama seceneklerini segmeyi bitirdiginizde, baslangi¢ segenegine gidin ve gitmek
icin (Enter) diigmesine basin ve arama yéntemini segin

@ Target ,E_' Parameters

Start Search

+% Bu arada, cihaz aramaya hazirdir, ve cihazinizla kullanilabilen izleme
sistemlerinden birini aramaya baslayabilirsiniz

Ml  Search method

7

Line tracker Hand held

ot

cihazi geri ayarlamak i¢in yada herhani bir degisiklik yapmak igin, (ESC) tusuna
basarak cihazi yeniden ¢alisacaktir ve ayarlari sifirlayacaktir
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ise Baglamak Hat izleyici ve Antenler

Cizgi izleme sistemi
(Cizgi izleyici)
Uzaktan algilama
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ise Baglamak Hat izleyici ve Antenler

% (Move) Digmeye basarak hat takip sistemi tizerinden arama yapmayi basliyoruz
Ve meniiden Hat Gizgisini segin ve ardindan (Enter) diigmesine basin.

[:.I Search method

&

Line tracker Handheld

Wl serching

sayfa
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ise Baslamak

Hat izleyici ve Antenler

O

o Durum LED'i: ana Unite ile Hat Tracker
baglantisini gosterir.
Kirmizi = Baglanti Kesildi
Yesil = Bagh

e Gli¢ diigmesi: hat izleyiciyi agmak i¢in

¢ saniye basili tutun

o Ses Diigmesi: Sesi degistirmek
veya birimi susturmak igin basin

o ses cikist: izleme cihazinin
arkasindadir

e Pil bsimesi

Asagidaki sekilde gosterildigi gibi bir

9VDC pil baglamak igin

LINE TRACKER

e Gubuklari antenlere baglayin ve daha sonra lniteyi, bagl kabloyla en
stteki antenlere baglayin

sayfa
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ise Baslamak Hat izleyici ve Antenler

TOPRAK

SU, toprak elektrostatik ve manyetik alanlardan etkilenir

Ayarlama ve iletme Unitesi, hedef konumu belirlemek igin bir elektro-frekans
dalgast iletir

Hedefin etrafindaki bigimlendirilmis alanlari harekete gegiren topraktan yayilan
dis dalgalar onu tanimlar ve gii¢ hatlari olusturur

Hat Tracker cihazi, yeri belirlemek igin hedefe baglanan gii¢ hatlarini alir
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ise Baslamak

Aramay! baglatmak ve suyu kontrol etmek igin gorsel izleme sistemini alici ve
alim antenleri araciligiyla kullanabiliriz

Not

Su varsa, cihaz Hedef ile cihaz arasinda bir frekans gii¢ hatti olusturur.Arama
bélgesinde Su yoksa, cihaz dalgalari ile segilen Su tipi arasinda baglanti
olmaz

Toprak

SU varsa, cihaz ve Su tarafindan

SU konum gli¢ hatlari olusturulacak

Toprak

Su yoksa, cihaz herhangi bir glic
hatti olusturmaz
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ise Baglamak

Ardindan yer vericisi tnitesinin etrafinda donin.
A- Arama alaninda Su varsa, cihaz ile Su konum arasindaki gii¢ hatti yon
noktasi olan bir noktada antenin kesismesiyle temsil edilen bir sinyal alinacaktir.

B- ancak kullanici tam bir daire déndiirdiigiinde ve kesisme olmadiginda, arama

alaninda segilen arama Su bulunmaz.

Su Yok

Ayarlama
ve Verici Unitesi

~
SEmmm=

sayfa
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ise Baslamak
Hedef nasil bulunur (Birinci Agama):

Arama i¢in alici cihazi ayarladiktan ve yapilandirdiktan sonra. Hat Alici Cihazini
kemere takin veya cebinize koyun, daha sonra dalgalari ileten ve alici antenleri
yatay olarak zemine tutturan yer vericisi Uinitesinden iki metrelik bir mesafe dlgtin.

Her tarafta 25 cm mesafe bulunan bir anteni tutun ve sag antenin sol

antenin 1 cm yada 1,5 cm lizerinde oldugundan emin olun.

~

Ayarlama .
ve Verici Unitesi
,

-
- ~

-
~

S renm=="
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ise Baslamak

Hedef noktayi gectiginde, tekrar
kesisen bir sey olmayacak, bu da
antenlerin hedef noktasinin
otesinde oldugu ve geri donecegi

anlamina gelir

Gl hattinin Gzerinden antenlerin
kesisimi boyunca gli¢ hattini takip

edin ve takip edin.

Antenler Hedef konuma giden
elektrik hattina dogru kesisecektir.

Son kesisme noktasi ile ilk rotasyon
noktas arasindaki orta nokta hedef

noktasidir.

Gii¢ hatti cikisinda antenler paralel

ve agik olacak.

Cihazin etrafinda 2 metre yaricapl

donddrin

sayfa
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ise Baslamak

Elde Uzun Menzilli
Konum Belirleyici

(Handheld LRL)
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ise Baslamak

‘:‘(Move) Digmeye basarak hat takip sistemi lizerinden arama yapmayi basliyoruz
Ve meniiden Hat Gizgisini segin ve ardindan (Enter) digmesine basin.

Search method

Line tracker Hand held

[l Serching

Target Fresh water

A
[ Distance JERTII
@ som
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ise Baslamak

O Durum

O Dogal
© Mineral
O Tuzlu

© Su Tiirleri

HANDHELD
LRL

0 El LRL Unitesi
e Alici verici anten

o Tasima kavrama
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ise Baslamak

|I Elde Uzun Menzilli II

]
——J
=
foh Ay
e
[

4xAA Piller

o Anteni El LRL Unitesinin éniindeki jaka takin
e Tutamagi Unitenin altindaki sokete baglayin

o Pil bélmesine 4xAA Piller yerlestirin ve polariteye dikkat edin

Not:
En iyi trlin dmrii icin Yiiksek kaliteli piller kullanin ve depolamadan dnce gikarin.
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ise Baslamak

o Anten jaki
e Gig digmesi

@ Hedef segici Dugmesi

o Lazer digmesi

O Durum @

O Dogal

o &

0 Tuzlu

Q SuTirleriy

HANDHELD
LRL

v

e Durum gostergesi

e Hedef LED'ler
o Lazer isaret gikisi
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ise Baslamak

& Kullanici, asagidaki sekilde gosterildigi gibi cihazi yatay olarak hafif egimli
olarak kavramak zorundadir

TOPRAK

« Ardindan cihazi saga ve sola hareket ettirerek cihazin dalgalarini ve ¢gikis
alanlarini harekete gegirin ve cihazi durdurun.

smhw | %

Yana dogru hareket etme
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ise Baslamak

Bulunan bir hedef durumunda, cihaz, sinyali normal yoldan hedef nokta yolu olan
baska bir pargaya yonlendirecek bir sinyal ve bir okuma alacak, daha sonra cihaz
ayni yonde sabit olacaktir, bu arada tam olarak donecektir. Cihazin zit yéniine
ulasana kadar gittigi yone dogru ilerleyin ve pistin bir kez daha degistigine dikkat
edin ve hedefe dogru ilerleyin.

daha sonra, ilk okuma noktasindan 30 metre ileriye dogru hareket ettirin ve cihazin
dalgalarini harekete gegirin ve cihazi sabit tutun ve hedef okunaklysa sonucu
bekle, cihaz tekrar ayni noktaya dogru donecek ve boylece hedef teyit edildi.

Daha dogru okuma ve belirleme igin adimi farkli noktalardan tekrarlayin ve tim
parcalar bir noktada kesisiyorsa, o zaman hedef noktasidir.

ikinci okuma

Uguncu okuma | Ik okuma

kullanici i
’

kullanici kullanict

A /7
N 7
N
Hedef Kesisim noktasi
Vi N
, N

1
. I N
1

Hedef mesafeyi tahmin etmek igin farkli mesafe degerini segin ve yukaridaki
adimi tekrarlayin.

Basarili adimlar yaklasik hedef mesafeyi gosterir.

Dogruluk icin islemi tekrarlayin.
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ise Baslamak

Su nasil bulun

+¢ Baslangicta, kullanici tarama antenlerini biraz yere dogru yénlendirmelidir

% Hedefe dogru goklu okumalar yaptiktan sonra. Cihazi normal sekilde tutarak
ayni yonde yiirimeye baslayin.
Gegme noktasina ulasincaya kadar cihazin normal yolun etrafinda noktaya
dogru dondiginu goreceksiniz.
Cihaz ile yavasga dondiiriin ve cihazin saga ve sola donecegdi noktaya
ulagincaya kadar yavasga hedefe dogru yirimeye baslayinca hedef noktayi
bulmugsunuz demektir.

i
¥ Hedef noktayr gectiginde

2 ¥ cihaz parca etrafinda déner.
'l------------

Toprak

Su

sayfa



ise Baslamak

+* Hedefin mevcudiyetini daha dogru tespit etmemizin bir bagka yolu daha vardir,
hedef alandan i¢ metreden dort kdseli dort agiyla dért okuma yaparak hedefin
tespit lokasyonudur. Teoride dért okuma noktasinin kesisme noktasinin, hedefin

orta noktasi olacagini gorecegiz.

e
|

kullanici

|
—©0

|

|

-
o —
I

Cihaz yénlendirme

Cihaz yonlendirme. Cihaz ysnlendirme

-
I
I
kullanici . —) — . kullanici
I I
-1 I
-

&

Y -_—
000

kullanici

l

Kullanici ana mentiye geri donilip arama ayarlarini tekrar tamamen ayarlayarak ve
derinlik listesini derinlik listesinden degistirerek hedefin yaklasik derinligini gorebilir.
Ornegin, ilk kez belirtilen derinlik bir sayagsa, derinlik seviyesini lic metreye indiririz
ve bilgileri gireriz. Ve hedef alandan 20 metre uzaklasiyoruz ve cihazi tasiyoruz ve

hedef yerinizi bekliyoruz.
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Notlar:

-Pil dolu ve sarj bittiginde cihaz bir bip sesi ¢ikarir, bdylece bildirim duyuldugunda
sarj cihazini ayirin.

-Bir gosterge, cihaz calisirken Ust kdsedeki sarj ilerleyisini gosterecektir.

-Cihazin performansinin en iyi durumda olmasini saglamak igin, cihazi

kapatmadan &nce cihazi kapatin ve pilleri gikarin.

Battery
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Metal and Water Finder

United States of America - illinois

www.mwf-usa.com
info@mwf-usa.com
+1 (708 ) 364 9602

Turkey - istanbul
www.mwf-metaldetectors.com
info@mwf-metaldetectors.com
+90 (212) 222 0946
+90 (212) 222 0947



