GROUND SCOPE
Kullanim[SENEaY

GROUND SCOPE
En yeni Yeralti Metalleri, Magaralar
Ve Hazineler dedektori

Ground Scope Kullanim kilavuzu

WWW.MWF-USA.COM



icindekiler

Metal and Water Finder

iQindekiIer. ......................................................................... sayfa 1
Glvenlik bilgisi e, sayfa 2
Teknik 8ZellKIEr ~ coreeereeemrreemeseemsssseessssessssseseenns sayfa 3
CINAZ PATGAIGF:-w-wrrrssssvsresssssssssssssssssssssssssssssssssssoes sayfa 5
ANA CINAZ e, sayfa 6
CiINaZ KUTUIUMYLeeeeesesesessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssns sayfa 9
Baslamak ., sayfa 13
Canli tarama e —————————— sayfa 13
ZEMIN TAramM@S ] ereeseeresremseermsmrmsmrimressssssressss s ssssesn: sayfa 18
3D GOFUNTU  ceereverrrrrmsmrmsreses s s sayfa 18
0 = sayfa 23

sayfa 1



enlik Bilgisi

Yiiksek voltajli alanlarda kullanim. Cihazi kullanirken cep telefonunu
= Sonuglari ve performansi Kapatmak daha iyidir.
sinirlandiracaktir.

N J
e N
Ayni yerde ayni arama yontemiyle = oo . .
=l =|||*® Viiksek sicaklikta ve yiiksek
oo Iki cihazi calistirmayin. = nemde Saklamayin.
[=]=]
N J
e N N

Uzun siireli depolamadan 6nce . X
Pilleri ayirin. Operator metalleri kaldirmak
gerekir bu opereatin'i etkileyebilir.
Ornegin: yliziikler,saat,kemer...

o

< Kullanici tespit iglemlerine ve kesiflere
Baslamadan 6nce pratik yapmalidir.

«% Serin ve kuru yerde 15-40 C'de% 5-% 75 nemde saklayin Bu cihazi T(ui:falr:lalda ce

ilavuzunu okuyun ve anlayin




Teknik Ozellikler

Arama Sistemi: 1. Canli Tarama (Gergek zamanl canli fotografcilik)
2. Zemin Tarama (2D ve 3D Veriler)

Arama Prensibi: Diinyanin elektromanyetik alanlarinin yogunlugunu 6lgmek igin

topraktaki metal, hazineler ve magaralar gibi anormal hedefleri

tespit etmek.

MICROCONTLLER PIC18 & ARM 7
_ 7.4 3000 mAh

Maksimum tiiketim 400 mA

5 galisma saati

TFT Renkli Monitér 5 *, 65536 Renkli, 48Mhz, CDMA GPU
Altin, Hazine, Metal ve Bosluklar
Biyik hedefler icin maksimum derinlik 14 M'dir

1.Canh taramada grafik verileri,ses,osiloskop ve sinyal giict

i) EHD S hedefe Yonlendirme yoluyla.

2. 2D ve 3D goriintiileme verileri konumu,sekli,derinligi ve
hedefe.

Sesli Uyarilar: Evet

Caligsma Sicakhgi: -20 ° C'den 60 ° C'ye
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Teknik Ozellikler

Depolama Sicakligr: -15°C'den 40 ° C'ye

Depolanabilir ve %90 seviyesinde hava nem orani derecesinde
Depolama Sicakligr: .
Calisabilir

Agirlik: 900 gr Ana Unite - 2 kg Sensérlii Kompozit
- 3,5 kg Tagima gantali tam paket
28X21X3.5cm, ana Unite
Canta Boyutlar 42x34x17 cm, tam paket
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Cihaz Pargalari

Ana Kontrol Unitesi

Ayarlarin kontroliinden ve arama seceneklerinden sorumludur.
Piller bu cihazda kullanihir.

Ayrica titresim sonuglari akustik, optik ve arama sonuglarinin
yayinlanmasindan da sorumludur.

Cihazin pilini sarj etmek icin bir elektrikli sarj cihazi mevcuttur.
Degerler: Giris: 100-240 VAC / 50-60Hz / 0.4 Amper
Cikis: 10 volt AC/ 1 amp / 15 Watt.

Tarama islemleri igin bu sensortin ana kontrol cihazina
baglanmasi gerekmektedir.

Kulaklik

Cihazin sag tarafinda jak girisine takilarak kullanilir.
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o ON / OFF Diigmesi
e Digmeleri Tas!
e Girig Digmesi

© GeriDigmesi
e Parlaklik Digmesi

0 Ses Dugmesi
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|

oToprak Sensori Konnektorid o Yeniden Baglatma Tusu
e Sarj Girisi o Disari Ses
© «uikikairisi
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o Zemin sensoriint yukaridaki semada gosterildigi gibi ana tiniteye baglayin
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% Cihazin 6niindeki gli¢ diigmesine iki saniye basarak cihazi agin
0:0 Cihaz logo ekranini gosterecek ve ana mentiye gidecek

#% Menii secenekleri arasinda gezinmek icin tasi dgmesini kullanin ve secimi onaylamak icin GIRIS digmesine

Parlaklik seviyesini ayarlamak,ekrandaki menti secenekleri arasinda gezinmek igin kaydirma
digmesini kullanin.Parlaklik simgesinin kontroliinii etkinlestirmek,artirmak icin sag oka
basiniz.Parlakhgi azaltmak icin sol oka basiniz. Secimi onaylamak ve herhangi bir zamana
geri donmek icin tamam diigmesinin konum diigmesine basiniz.Cihazin éniindeki gii¢
digmesine iki saniye basarak cihazi acin .Cihaz logo ekranini gésterecek ve ana meniye
gidecek .Menu secenekleri arasinda gezinmek icin Tasi dugmesini kullanin ve secimi
onaylamak icin GIRIS diigmesine basin .Herhangi bir konuma dénmek icin GERI diigmesine
basin

basin. Herhangi bir konuma dénmek icin GERI diigmesine basin

GROUND SCH#PE
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Cihaz kurulumu

Sesi ayarlamak ve ekrandaki meni secenekleri arasinda gezinmek icin hareket diigmelerini
kullanin. Kontrolii etkinlestirmek icin SAG OK basin ve sesi artirin

Sesi azaltmak icin SOL OK basin.Secimi onaylamak icin OK diigmesine basin

Herhangi bir pozisyona dénmek igin GERI diigmesine basin

Sound settings

Dil secenegini ayarlamak ve ekrandaki menii secenekleri arasinda gezinmek icin hareket
diigmelerini kullanin. Dil simgesini secin dil ayarini etkilestirmek icin SAG OK
basin. Seciminizi yaptiktan sonra OK tusuna basarak dil secenegini etkinlestirebilirsiniz .

Ar

Spain English pycowit &y yell

Cihazda4 dil secenegi mevcuttur
Arapca - Rusca - Ispanyolca - Ingilizce
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Cihaz kurulumu

«% Aramaya Baslatma

Aramay! baslatmak icin ana mentiden ara simgesini secin ve sag tusa basin.

Arama sistemlerine erismek icin digmeyi tasi butonuna basin. Mevcut arama sistemleri
ekranda gorunecektir. Dogrudan tarama sistemi ve arazi tarama sistemi seklinde
seciminizi yapabilirsiniz.

Not:

Cihaz yukarida agiklandigi gibi iki sistemden birini baslatmadan 6nce, toprak senséri yuvasina
baglanmalidir .

Not : Zemin sensorii bagh degilse ekranda sensoriin asagida gosterildigi gibi bagh olmadigini
belirten bir mesaj gériinecektir .

sayfa 11



ise Baslamak

Canli Tarama Sistemi
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Canli bir tarama sistemi secerken, asagidaki resimde gosterildigi gibi dengeleme arayuziine
sahibiz.

Balancing

Toprak icin kalibrasyon yapan sirec.

Toprak 15-25¢cm:

Kalibrasyon islemini baslatmak icin yan taraftaki arama digmesine basiniz. Cihaz toprak
sensortinin bulundugu alanin manyetik degerlerini analiz eder. Otomatik olarak topragin
taramasi yapilir ve kalibre edilir.Alan olduk¢a manyetik ise, kalibrasyon islemi sinyali stabilize
eder. Ardindan cihaz sabit olacak ve topragin dogal manyetizmasindan etkilenmeyecektir.
Taramalar sirasinda, kalibrasyon dengesi saga ve sola hareket eder.

Not
Kalibrasyon islemi sirasinda sensorii tarama alani Gizerinden saga sola hareket ettirmeniz tam

bir kalibrasyon icin gerekirlidir .
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goriinecektir.

kullanilir.

tzerinde sensorle yurlytin ve aramayi baslatin .

Aramanin baglangicinda zemin sensoériiniin tizerindeki diigmeye basiniz.Taranacak alan

Toprak kalibrasyonunu yaptiktan sonra arastirma sonuglari asagidaki gibi ekranda

Not: Zemin sensériiniin Gzerindeki diigme, aramay! gegici olarak agmak ve kapatmak igin

toprak

bosluk

metal

normal zemin
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Canli Tarama

#% Dogrudan Tarama Araytizii

Canli tarama sistemi

Bu sistem okuma sinyalini analiz eder ayni zamanda renkli isler.Hedef tiirtine bagli olarak
uyarilar yayar. Boylece renk artisi sinyalin yogunluguna gére hedeflenen kaynaga yakinligi
gosterir.

Renk isareti, bosluklarin ve magaralarin varhgini yansitir.

Renk isareti, karisik minerallerin varligini yansitir,
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Canli Taram

Renk isareti gomult minerallerin varligini yansitir.

Renk isareti normal zeminin varligini yansitir.

Ekranin sol alt kismi, hedef boyutunu belirlemeye yardimci olan bir tarama ¢izelgesidir.
Hedefin tizerinden gectiginizde hedefin baslangi¢ ve sonunun seviyesini tespit edebilir,
Hedef turlne gore degisiklik gosterir.

Bosluklar igin distik seviye ve gomiilii metaller icin daha ylksek seviye kullanilir.

Not: Otomatik kalibrasyonu baslatmak i¢in OK tusuna uzun basarak tarama islemi
sirasinda toprak kalibrasyonu gerceklestirilebilir .
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Zemin Taramasi

Zemin Taramasi Sistemi
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min Taramasi

«% Zemin Tarama Arayiizii

Zemin tarama sistemi secildiginde, kalibrasyon araylzi goruntr ve
resimde gosterildigi gibi otomatik veya manuel cekim mod secenekleri ¢ikar.

Automatic
Balancing
Manual

Otomatik tarama modu secildiginde, kalibrasyon terazisi, cihazi ayarlamak ve kalibre etmek
icin hareket eder ve zemin tarama araytziine gider, boylece tarama okumalari, adim aninda
tahmin edilen sabit zaman araliklarinda otomatik olarak alinir.

Buradaki tarama diigmesinin islevi, taramayi duraklatmak ve tekrar basildiginda devam
ettirmektir. Manuel modu sectigimizde ayni kalibrasyon islemi yapilir ancak tarama sirasindal
her adimda tarama diigmesine basmamiz gerekir.

Ground scan

Tarama araytiziinde lic arama alani vardir .
metre 1x 1
metre 2 x 2

metre 3x 3
Her arama alanini, arama adimini yansitan sabit karelere bolin.

Arama alanlari, yukari ve asagi digmelerine basilarak ve onaylamak icin secilir
secim, OK digmesine basiniz .
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Zemin Taramasi

«% Zemin tarama arayiizii

1x 1 tarama arayuzi.

2x 2 tarama arayUiz(.

3x 3 tarama arayizu.

Not: Hedef konumu daha dogru daraltmak ve daha dustik bir arama alani igin
Baslangigta m arama alani ve ardindan 3 x 3'e gidin .
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Zemin tarama

Taramayi bitirdigimizde sistem, magaralar - gomulu metal - metal karisimi - siradan toprak
olan tarama sirasinda maruz kalan hedeflerin derinliklerini gdstermek icin tarama alanini
yiiksek isleme algoritmalarina gore isler.

Arama alani icinde farkli hedeflerin olasilik ylizdesini gdstermenin yani sira ekranin solunda
ve altinda gosterilir.

BPAS

Bureid metal 22

Minerals 22

Caves o

Ground 55

Degerler derinlikler icin gorindikten sonra, iki boyutlu gériintilerin Gg¢ boyutlu gériintlye
analiz stireci baslar. Analiz kutusu dolana kadar beklemeniz ve 3Dkelimeyi yesile cevirmeniz
gerekir.
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¢ 3D boyut gériintiisi

Aramay! bitirdikten ve derinlikleri gosterdikten sonra OK butonuna basarak sonuglari tig
boyutlu olarak gérebiliriz. Gériintiilerin 3D gésterimi,2D aramanin analizinden gelir. iki

gosteri modu vardir: yukari ve asagi diigmelerine basarak aralarinda hareket edebilecegimiz
bir yan gériinti ve bir 6n gorintisi vardir.

3D gosterimi, hedef pozisyonun yan gériinimiinde yan ¢ikinti
tarama alaninda goriintr .

ikili tarama moduna dénmek igin GERI digmesine basin.

sayfa 21



3D goruntu

Ekteki resimde 2 x 2 M arama alanina sahip bir tarama 6rnegdi tarama alaninin sag alt
kosesindeki bir boslugu gosterir .

3D tarama isleminin yandan gortinimden gdsterimi.

3D tarama isleminin 6nden goériinimden gosterimi .

[
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3Dg

Ekteki resimde 3 x 3m arama alanina sahip bir tarama 6rnegdi tarama alaninin sag alt
kosesindeki bir boslugu gosterir.

3D tarama isleminin yandan gériinimden gdsterimi.

3D tarama isleminin 6nden gériinimden gosterimi .
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Sarj basladiginda, sarj ekrani 60saniye goriiniir.Daha sonra cihaz kapanir ve resimde
gosterildigi gibi sarj islemi devam eder.

Sarj islemi bittiginde ekranda tamamlanmis olarak gosterilecektir.

Uyari
Sarj tamamlandiginda tasarruf etmek icin sarj cihazini prizde birakmayiniz.
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Pil sarj seviyeleri.

pil seviyesi100% .

Pil seviyesi gostergesi kirmiziya dondiigiinde cihaz bes dakika sonra otomatik olarak kapanir
Not

Pil zayifken calismaya devam etmeyiniz.
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