NAVVY’S Kullanim Kilavuzu, yeraltindaki
cesitli su tiirlerinin nerede oldugunu

tespit etmek icin en son cihaz.

WWW.MWF-USA.COM
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nemli Uyarilar

Yiiksek voltajli alanlarda kullanim
= sonuglari ve performansi
sinirlandiracaktir

~

hiicre sinyali cihaz sinyalini
engeller,bu yiizden cihaz galisirken
hiicreyi kapatin.

J
N\
Ayni yerd sntemiyl =[]
) Yy yerdeaymarama yontemiyle =|1|*® yiiksek sicaklikta ve yiiksek
oo iki cihaz galistirmayin. = nemde Saklamayin
oo
J
N
= - )
wl= Uzun siireli depolamadan énce operatér metalleri kaldirmak
5 pilleri Ayinin gerekir.Bu operaetin’i etkileyebil-
= irdrnegin: ylizikler, saat,kemer...
J
N
N Cihazi kurcalama veya

onaylanmayan herhangi bir
bakim, garantiyi gegersiz kilar

=

®

En iyi glic dayaniklihgr ve givenirligi
icin. Agir hizmet tipi ve yiiksek kaliteli
piller kullanin

<% Kullanici tespit iglemlerine ve kesiflere baglamadan énce pratik
yapmalidir

o Bu cihazi kullanmadan

% Serin ve kuru yerde saklayin. 15-40 C% 5 -% 7 .
& J Y e once kullanici kilavuzunu

okuyun ve anlayin.




Arama sistemi : Yeralh suyu arnyor

Suyun yeri hakkinda uzun menzilli yer tespit sistemiyle enerji seviyelerini
tespit etmek

isletim sistemi : ARM & MICROCONTLLER PIC18

Su varligr alani etrafinda olusan enerji seviyelerinin islenmesi LRL

Maksimum derinlik : 500 m
y0k

Otomatik aramasis- Evet, isaretciler ve uyanlarla
temi:

Sesli uyarilar : Evet
Titresim uyarilar evet

2000mA/3.7v iki pil lityum iyon 3.7v/2000mA

Arama prensibi :

6 calisma saati

2000mA/9v 3 saatTam sarj igin

TFT ekran 3.4 inc65.536 48MHz isleme hiz CDMA GPU Renkli

Sayfa 3



Depolama sicakhg : °-15 C'den 40 ° C'ye

%90 Hava nem orani seviyesinde depolanabilir ve ¢alisabilir

Agirhk: 1.25Kg kasa ile birlikte

Boyutlar birlestirin: 22x5x4.5cm

Kasa boyutlari : 27x25x9cm
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|

o Gug¢ digmesi
e Geri digmesi
@ Tasi dugmesi
o Enter digmesi

e Ekran

e Alici-verici anten

o Kavrama
9 Sarj soketi
0 Pil kutusu
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NAVVY Cihaz Parcalari

Arama ve kontrolUn yénetilmesinden sorumlu birimdir.
Ekli birimler ve buradan ¢ikarlan verilerin islenmesi,ekranda
gosterme ve gelismis etkilesimli programlar ve sistemler yer alrr.

Antenleri Gonderme ve Alma

Dalgalan geri iletmek ve almak igin iki yUksek hassasiyetli
radyo anteni ile iletilen dalgalarla hedefi bulur

Serbest hareket eden bir tutamak, cihazin bir dogrudan kolayca
eksenel hareket etmesini saglar

Cihaz pilini sarj etmek icin elektrikli sarj cihaz
Degerler: Giris: 100-240VAC / 50-60Hz / 0.4 amps
Cikis: 9 volts AC / 2 amp / 15 Watt.
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Cihaz Kurulum Ve Calis

| I Ana uniteyi kurun ve tzerinde ¢alisin

+% Gig anahtarina uzun basarak cihazi agin

o Onyiikleme arayiizii ve ardindan cihazin ilk kullanimi icin dil segim aray(izii gosterilecektir

Dil |
e@ o
English Torkee el Eu

o Hareket diigmesiyle aralarinda gecis yaparak dili sectiginizde ve onay diigmesine basarak
*

istenen dili secin

Ana Meni
Arama Huorlor
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NAVVY Cihaz Kurulum Ve Calisma

«% Ana arayiizde iki simge vardir.Cihazin ayarlarina ek olarak arama sistemini ve ayarlarini secmek icin

tlm arayuzlerde bulunan pil sarj seviyesini gosteren gosterge, simgeler arasinda gecis yapan tasima

digmesine basarak, seceneklerden birini onaylamak icin giris onay diigmesine basiyoruz

[ C J -

#% Ayar simgesini sectiginizde

Arama qurlor

«% Ayarlar simgesini secip enter diigmesine bastiginizda, bir ayar arayiiziimiz var.Bu, cihazi
sifirlamamizi saglar. Ayarlar araylzi, her ikisini birden ayarlamak icin secenekler igerir.Parlaklik

ve sesin yani sira cihazin dili seklinde

o Parlaklik ayari: Parlaklik simgesinde secildiginde, ekranin degeri parlaklik degerini buna gére
degistirmek icin Enter diigmesine basilarak parlaklik degistirilir. 10% dan 100% ‘e kadar on

parlaklik seviyesi mevcuttur

Ayarlar
F [] s g )))))
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NAVVY Cihaz Kurulum Ve Calis

«%  Ses Ayari: Ses simgesi secildiginde, ses diigmesine basilarak degistirilir.Ses seviyesini bes ses

seviyesine gore degistirmek icin Enter diigmesi,sessiz modu veya titresim modu, ses simgesini

secerek titresim modunu kapatabilirsiniz.Daha sonra giris digmesine uzun basin

Ayarlar —-I|

100% g )))))
Parlakik Ses il =|‘
Ayarlar

)

100%

—_‘
Parlakiik Dil !

3 Dil ayarlari: Dili degistirmek icin dil simgesini secerken, dil araytiziine gegmek icin giris digmesi
cihaz sunlari icerir: dort dil ingilizce, Tiirkce, Ispanyol ve Arapcadir. Bu diller arasinda gegis, tasima

diigmesiyle yapilir.Bir dili onaylamak icin ENTER diigmesine basin

Dil

@@

English Tirkse aya Espariol

#% Ayarlar arayiiziine donmek icin Geri digmesine basin

Sayfa 9



NAVVY Cihaz Kurulum Ve Calis

«% Arama simgesi secildiginde ve onay diigmesine basildiginda, arama sistemi araytizii gezinmeyi
kullanarak arama parametrelerini belirlemek icin gezinmenin gerceklestirildigi yerde gorintule-
nir.Baslangicta aranacak hedef tuirtii digmesi mevcut hedefler arasindan belirlenir. (timd tarleri -
dogal su - maden suyu - tuzlu su) Enter diigmesine basarak ayni sekilde mesafe ve derinlik belirlenir.

Aramaya baglamadan 6nce, cihazin kurulumunu ve donanimini yapiyoruz

g Ana Menl
Arama Hyorlor
g

Hedef Dogal Su
Mesafe 1000m |w
Derinlik  150m

Aromaya basla
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II Uzun Mesafe Yer Belirleme Sistemi II

o Sinyal giiclendirici anteni ana (initeye baglayin

e Teleskopik anteni ana iiniteye baglayin

e Tutamagdi ana Uniteye baglayin
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NAVVY Sistemin Calisma Prensibi

Bu sistem iletim ve alim teknolojisi Gizerinde calisir, dalgalari gonderir ve alir.Ayni zamanda frekansh
bir sinyal gondererek hedefi tiirline gore arar.Su tiiriine gore degisen kendi kendine sogurma
frekansina karsilik gelir. su molekdlleri tirtine gore elektrik sinyalini emer (nemlendirir) dolayisiyla

alinan sinyal giicii suyun varligini ortaya ¢ikarir

Bu cihaz, dalgalarin etkisi ile yeralti suyunun denizden disariya dogru algilanmasina dayanir.Cihazin
zemin altinda su bulunmasi sonucu ¢evresinde olusan statik elektrik alanlari, cihazin dalgalari bu
alanlarin boyutunu biiylitmek ve yiizeyine yiikselmek icin cihazin uzun mesafelerden suyu tespit
etmesine yardimci olan toprak, cihazda bu sinyali gliclendirir.Ekrandaki isaretciler otomatik olarak

hedef konumu dogrudan ve dogru bir sekilde hedefe yonlendirir

Sayfa 12



NAVVY Cihazi Arama Yapmak icin Ayarlayin
|I Arama sistemiyle nasil calisilir Il

B Ana Menl -|

1T

Arama Ayarlar

% Ana Uniteyi hazirladiktan ve ekleri taktiktan sonra ana Unite agilmalidir.Arama simgesinin

secilmesi ve arama ayarlari araytiztintin gériinmesi icin Enter tusuna basin resimlerde

lVIesofe 1000m ‘w o
Derlnllk 150m

Aramaya bnsln

gosterildigi gibi

.:. Arama sisteminin araytizl, asagida belirtilen arama ayarlarini icerir
+ Hedef: mevcut hedefler “tim tiirler - dogal su - maden suyu - tuzlu su
* Mesafe: Her yonde arama mesafesi: (100 m - 250 m - 500 m - 750 m - 1000 m - 1500 m - 2000 m).

* Derinlik: Aranacak hedefin derinligi: (25 m - 50 m - 100 m - 150 m -250 m - 350 m-500 m).

Sayfa 13



NAVVY Clha2| Arama Yapmak icin Ayarlayln

g

Hedef Dogal Su =S
Mesafe 1000m 0
Derinlik  150m sw SE

% Arama ayarlarini sectikten sonra bittiginde, Aramaya Basla butonuna tiklayarak

gidiyoruz.Ana Unitedeki Gezinme diigmesi, Aramayi Baslat simgesinin etrafinda bir cerceve
olusturacaktir

«% Ardindan arama stirecini baslatmak icin Enter butonuna basiyoruz

Hedef Dogalsu | Z=aY
Mesafe 1000m w
Derlnllk 150m SW SE

4% Hareket yoniini gosteren pusula hareketine dikkat edin

«% Cihaz yeralti suyunun varligi icin bir site tespit ettiginde, cihazin su konumu igin dogru bir
izleme sirecini baslatmak tizere su konumunun yoluna yonlendirilir. Suyun yeri ve yolunu
bulmak icin, MOVE tusuna basiyoruz
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NAVVY Cihazi Arama Yapmak icin Ayarlayin

o  Dogruyol

N
Hedef Dogal Su N
Mesafe 1000m |w E

Derinlik  150m |
s

g
Hedef Dogal Su "E'\
Mesafe 1000m
Derinlik ~ 150m

+» Kullanici cihazi sola kaydirdiginda, arama yolunun diizeltilmesi su, saga veya sola diizeltici

gostergeler alinarak gosterilir

g
Hedef Dodal Su
Mesafe 1000m /'W
Derinlik  150m

2 Aramayi duraklatabilir ve devam ettirebilir, ekli sayfadaki moduil arama ayarlarini degistirebilirsiniz
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NAVVY Ekli Birimi Aramak icin Ayarlayin

o+ Kullanici, yliziinii tutacak boyunca zemine yatay ve hafifce tasimalidir.Cizimde gésterildigi gibi
topraga dogru egimli sekilde

Toprak

o+ Ardindan, cihazi elle hareket ettirdigimiz cihazdan dalgalari ve alanlari uyariyoruz.Yavasca cihazi
tutan eli takin saga ve sola hareket ettirin

sol

Saga ve sola hareket edin
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NAVVY Cih

Yapmak icin Ayarlayin

< Hedef bulunursa, cihaz otomatik olarak degistirilerek hedefin bulundugu normal yoldan bir okuma ve
sinyali alacaktir.Bu yon hedefin yonudiir.Konum ve cihaz ayni yonde kurulur. Hedef konumu tarayin ve
kurun.Kullanici cihazi saptiginda cihazin basladigini not etmek igin (Tasi) tusuna tekrar basarak hedefin
yoninden ve hedefe dogru arama yolunun duzeltilmesini saglar.Diizeltici gdstergeleri sola veya saga
alip sesli uyarinin baslatiimasiyla tamamen cihazin yonlendirildigi yonu fark etmek icin karsi park
noktasina gevirin.Cihazin tekrar yoniiniin degismesi ve hedef konuma surekli alarm verilmesi ve
kurulumu bitirmek icin tasima tusuna tekrar basin, ardindan ilk okuma noktasindan yanlamasina ve ilk
metre cihazin dalgalarinin tekrar 10 noktadan uzakta baska bir yerde durma islemini yapiyoruz
uyarilmasi ve cihazi kurup okumayi bekleyin.Hedef emin yine ayni siteye gidecek, tasima tusuna
basarak okumayi yeniden kuruyoruz ve hedefin varligini teyit ettik ve bu yéntemi bir kereden fazla
yapmak miimkiin.Hedefin yoniiniin dogru oldugundan emin olmak icin, cihaz farkli noktalardan ve

teorik olarak yaptigimiz tiim okumalarin bir nokta ile kesilmis bu bir yer ve hedef noktadir

ikinci okuma

| ilk okuma
Kullanici

tiglincii okuma

Kullanici Kullanici

\ ’
N 7

N
Hedef ‘ Kesisim noktasi

, \

P N

. \ N
1

% Kullanici, aramanin baslangi¢ noktasindan hedefin mesafesini bilebilir ve tahmin edebilir.Mesafe seviyesini
degistirebilir; 6rnegin mesafeler listesinden bir mesafe seceriz.500 metrelik arama mesafesinin basinda
secmis olsaydik mesafeyi 250 metreye indirdik.Sonra (Enter) tusuna tekrar basin ve cihaz aramaya ve 6nceki
adimlarn yapmaya baslar.Cihazi tutuyoruz ve bildigimiz hedefi okursak okumayi bekliyoruz.Hedefin arama
noktasindan uzakligi 250 metredir. Bu ayarlarin yeniden yapilmasi da miimkindiir. Hedeften sonra daha iyi
tahmin etmek icin mesafeyi azaltin.Sonra bir meydan okuma D hedef site konumuna geciyoruz
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NAVVY

Su nasil bulunur

o% ilk 6nce kullanici antenleri yere dogru hafifce cevirmelidir

” Suyun varliginin yéniniin birden fazla okumasini onayladiktan sonra hareket tusuna basiyoruz.Hedef yolu

kurmak icin buton ve ayni yonde cihazi tagimak icin normal yiriiyoruz.Bu sirada cihazin, yiir
gostergeye dogru yolda oldugunu belirten uyarilar yayinlamasi.Bu bizim ulasana kadar dogru yola
dénmek icin evrisimin yontini gosteren bir oktur.Su bolgesini atladigimiz noktada cihazin otomatik olarak

degistigini fark edecegiz.Dogal yolundan suyun konumuna ve noktasina geri dénme yoniinde cihazi ile su
konumuna déniin. Yavas ylriiyoruz ve su sitenin tzerinde cihazin direkt oldugunda sola ve saga donmeye
baslayacagini gérecegiz bu da bizim suyun noktasini belirledigimizi g6sterir

- ——-———-

B Cihaz, hedef noktay: astiktan g
> sonra rotay: kapatir 1
" - owowow ol

Toprak
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#% Hedefin nerede oldugunu daha dogru bir sekilde belirlemenin baska bir yoluda vardir. Hedef noktay: dort
agidan, hedef sitenin karesi icine alarak yapabiliriz. Hedef siteden {i¢ metre uzaklikta kare olusturarak dért
okumanin kesisme noktasini gorecegiz.Teorik olarak hedefin orta noktasi burasi olacaktir

Kullanici

- - - -

| [R— charyols
Kullanici . —) ‘ L ] ¢ Kullanict

cihaz yolu

|
T f]—1 :
L___.____

Kullanici

nlok zeyn

Kullanici ana meniiye dénerek ve aramayi ayarlayarak hedefin yaklasik derinligini bilebilir.Ayarlari yeniden yapin
ve derinlik listesi araciligiyla derinlik seviyesini degistirin, 6rnegin, ilk derinlik yaklasik 250 metre derinlik
seviyesini sectigimiz 100'e distiriiyoruz.Cihazi 6l¢tin, tutun ve hedef konumu okuma varsa 20 hedef konumu
okumay! bekleyin.Metre ve hedef sitenin 100'inii azaltmak icin bu islemi yapiyoruz, burada derinligin
.olabilecegini bilin.Hedefin yaklasik derinlig

grenene kadar derinlik seviyesini degistirebilirsiniz
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«% Pil sarji bittiginde, pil ekrani gésterildigi gibi gérinar.Pil gérintist kirmizi yanip séntyor ve

sesli bir uyari verir

53%

o Cihaz sarj etmeye koydugunuzda, sarj ekrani periyodik olarak artan ve pil seviyesinin ytizdesini
gosterir.Pili on saniye sarj edin ve ardindan cihazi kapatin, pil sarj seviyesini gérebilirsiniz.Ug
diigmeden birine basilarak sarj islemi (Enter - Geri - Tas1) ekran sarj seviyesini bes saniye
gosterir ve ardindan cihazi kapatir. Pil ne zaman full dolu ise ekran dolu pilin iginde dogru bir

gOsterge gosteriyor

=[]
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NAVVY

«% Calisma sirasinda pilin sarjinin ne kadar dolu oldugunu gésteren dért durum vardir.Bostan doluya

kadar farkh renkler (kirmizi - turuncu - sari - yesil) cizimde gosterildigi gibi

[ L [
() i (—) i (—
ol [E] [
(— CJ
o &

Yalnizca cihazla birlikte verilen sarj cihazini kullanin
Cihazi ve sarj cihazini yanici malzemelerden uzakta givenli bir yerde saklayin

Cihazi kullanmayi bitirdikten sonra veya daha 6nce cihazi kapattiginizdan saklamak
icin emin olun

Sarjislemi bittikten sonra sarj cihazini cihazda bagl tutmayin
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United States of America - illinois

www.mwf-usa.com
info@mwf-usa.com
+1 (708 ) 364 9602

Turkey - istanbul
www.mwf-metaldetectors.com
info@mwf-metaldetectors.com
+90 (212) 222 0946
+90 (212) 222 0947



