MF 9700 QUINARY

Metal and Water Finder
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Yeralti sularinin, degerli metallerin, bosluklarin ve
madaralarin tespiti ve kesfi icin en kapsamli ve giincel
cihaz olan MF 9700 QUINARY icin kullanim kilavuzu

Arama ve kesif icin alti farkl isletim sistemi
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Guvenlik Talimatlari

( N\
Yiiksek voltajh alanlarda isletim Hiicre sinyali cihaz sinyalini engeller, bu
:ér sonuglari ve performansi sinirflamak ytizden calisirken hiicreyi kapatin
A J
( N\
=[%
D Ayni yerde ayni arama yontemiyle iki - o Yiiksek sicaklikta veya yiliksek nemde
(=] ] cihaz calistirmayin = saklamayin
[=]-]
(. J/
( 7\
=) . —
) | Uzunsiireli depolamadan 6nce pilleri Operatér metalleri kaldirmak gerekir
=
| aynn bu opreatin'i etkileyebilir
= Ornegin.: Yuziikler, saat, kemer ...
(. J/
( N\
\, / Cihazi kurcalama veya onaylanmayan En iyi gli¢ dayanikhiligi ve giivenilirligi igin.
N\  herhangibirbakim, garantiyi gecersiz (’ Agir hizmet tipi ve yiiksek kaliteli piller
\’/\ falar -) kullanin
A J

,:. . Kullanici, tespit islemlerine ve kesiflere baglamadan 6nce pratik yapmalidir.|

o . Serin ve kuru yerde saklayin. 15-40 C% 5 -% 75 nem

Bu cihazi kullanmadan
ce Kullanici kilavuzunu
okuyun ve anlayin
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Teknik Ozellikler

Arama sistemi:

Arama Prensibi:

Calisma islemcisi:

Calisma Frekansi:

Gug tuketimi:

Coklu Arama Sistemleri:

1- Uzun Menzilli Konum Belirleyici (El Tipi)

2- Uzun Menzilli Konum Belirleyici (Hat izleme)
3-iyon duyusu

4-yer duyusu

5- Jeofizik

6- zemin taramasi

1- Dijital Frekans Sinyal isleme (DFSP) Elektrostatik hedef
alanlanni almak

To receive the electrostatic fields of target.

2- Dijital Frekans Sinyal isleme (DFSP) Elektrostatik hedef
alanlarnni almak

To receive the electrostatic fields of target.

3- Alandaki iyonik seviyelerin islenmesi.

4- Algilama ve degerlendirme yapan manyetik alanlar
5- Direng &l¢ulerek ve sonucglarnn analiz edilerek zemin
katmanlarinin

6- Yeraltinda kontur hedefleri igin Yer Taramasi ve

taranmasi. Géruntlleme.underground.
MICROCONTLLER PIC18 & ARM 7

1- 1 KHz'den 30 KHz'ye

2- 1 KHz'den 30 KHz'ye

3-20.000 MHz

4- Magnetic Field Measurement

5- Elektriksel Direng Olgimu

6- Manyetik Alan Yogunlugunu Tarama ve Olcme

Maksimum glic 400mAh
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Pil Dayaniklilig:

Sarj cihazi:

Gorintdle:

Hedef Ayrimcilik:

Se¢cmeli Hedef Modu:
Arama Derinligi:
Arama mesafesi:

Arama sonuglari:

Teknik Ozellikler

6 calisma saatleri
4.2V DC / 2 Amper

4.3 "TFT LCD Ekran, 16 bit renk derinligi
CDMA GPU @ 48 MHz

Altin - Altin cevheri - GUmUs - Bakir - Piring - Bronz - Demir -
Yeralti suyu - bosluklar ve bosluklar - Taslar

Evet

EVET, secici hedef arama modu veya otomatik arama
kesfedilen hedefler

Derinlikte Secici Derinlik kontrol sistemi ile 70 Mt Menu.

Secmeli Mesafe Kontrol sistemi ile 2000 Mt

mesafe menUsu.

1- Hedef lokasyona dogru sinyal ve rehberlik

2- Hedef lokasyona dogru sinyal ve rehberlik

3-Hedefle ilgili dijital bilgilerle Gérsel veriler boyut ve yer
4- Gorsel gosterge (10 Bar-grafik LED) ve Ses Gosterge
5-Ek olarak gdstergelere sahip gérsel ve sesli sinyaller
kayit icin dalga formu

6-Gorsel veri hedef konum ve boyutlarnni sekillendiriyor
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Hayr

Kablosuz baglantilar:

Evet
Akilli Otomatik
Evet
Yonlendirme Sistemi:
Sesli bildirimler: Evet
Titresim bildirimleri: Evet
Calisma sicakligr: (5°F)ila(140°F)/ila(-15°C)ila (40 °C) arasi
Depolama Sicakhgi: (5°F)ila(140°F)/ila (-15°C)ila (60 ° C) arasi

% 90 nem oraninda saklayin ve calistirin

Agirhk: Tum Aksesuarlar ile 7.75 Lbs (3.5Kg), kasa icin 12,25 Lbs (5,5 Kg).

Boyutlar: 10.5"x8"x3.5” (260X200X90 mm)

440X520X180 mm
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Cihaz Parcalar

Cihazin Arama ve cihaz parametrelerini ayarlayabilmesi igin Ana
Kontrol Unitesi. Kablosuz baglanti iizerinden diger arama

sistemleriyle iletisim kurun.

Sarj adaptoru:

Bu sarj cihazi pili yeniden sarj etmek icin kullanilir, aramaya
baslamadan 6nce gti¢ diigmesinin acik oldugundan emin olun ya da
ekranda bir ekran belirecektir.

Puanlar: giris 100-240v DC 50-60Hz 0.4A - Cikti:5v AC 3A 15W

Kablosuz anten:
Verileri diger arama sistemlerine iletmek icin sinyali artirmak icin

anten.

Yer Verici:
Bu Uniteyi Ana Uiniteye baglayin ve dalgalari gondermek ve sinyali
gliglendirmek igin topraga dikin.

Her iki sistem icin yer vericisi baglanmalidir.
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Cihaz Parcalari

El Unitesi:

LRL Gnitesi ana tinite, alici verici anten ve kavramadan olusur

Hat izleyici ve Antenler:

Kabloyu gubuklara ve Hat Alicisina baglayin.
Bu birimi Hat izleme arama yéntemiyle kullanin.

Unite 9v batarya ile calisir.

Dogrulama Birimi ve iyon Sensori:

Bu birim degerli metallerin iyonik alanlarini tespit etmek icindir.

Bu iinite, Ana Unite tarafindan Kablosuz olarak ayarlanr.

Dort tel makaralari:

Kullanim kolayligi saglamak icin dért makara. mikemmel yalitim ile ytiksek
iletkenlik teller.
Bunlari, Jeofizik Sistemin ihtiya¢ duydugu alani taramak icin Ana Unitenin

arkasindaki Gug cikis konektérlerine baglayin.
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Cihaz Parcalari

Dort Paslanmaz Celik Problar:

Yiiksek iletkenlik ile pas ve cevre kosullarina dayanikli en iyi alasimlardan
yapilmistir.
Bunlari topraga dikin ve cihazdan gikan dalgalar 6lgmek iin Ana Uniteye

baglayin.

Zemin Sensori:

Hedefleri belirlemek ve bulmak icin zeminin manyetik seviyelerini 6lgmek igin
Ana Sensore Toprak Sensor Sistemiyle veya Toprak Tarama Sistemi ile baglayin.

En iyi performans icin yliksek hassasiyet sensorleri ile donatilmistir.

Kulaklik:

Ana unite kulaklik jakina veya Dogrulama Birimi'ne
baglayin.

Bu sarj cihazi pili yeniden sarj etmek icin kullanilir, aramaya
baslamadan 6nce gii¢ diigmesinin acik oldugundan emin olun ya da
ekranda bir ekran belirecektir.

Puanlar: giris 100-240v DC 50-60Hz 0.4A - Cikti:13,6v AC 2A

o=
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Ana Birim Kontrolu

|| Ondengorinis ||

) ’ Power
i Move

@ kulakik girisi @ Entertusu

@ Gicdigmesi © Geridugmesi

@ Hareket Diigmesi @ Kablosuz Anten
Konnektor
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Ana Birim Kontrolu

Arka goriinis

LRL WAVES OUT SENSOR IN  2€2%

@ sarj aleti

e Yer Verici Konektorii

e Toprak Sensori Konnektori

Cografi Tarama icin Elektrik

Gicil Cikigi
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Ana Birim Kontrolu

SENSOR IN 2
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Cihaz Ayarlari

o Sarj konektoru.

9 Toprak Sensorii Konnektord. Toprak Sensér Sistemiyle veya Toprak
Tarama Sistemi ile calisirken sensori baglayin.

9 Kablosuz Anten Baglantisi.

o Toprak Verici Konnektori. Long Range Locator sistemini veya Hat
Takipini kullanirken baglayin.

6 Problar konnektérleri. Jeofizik Sistemi kullanirken konnektérleri icin
fisleri takin.
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Cihaz Ayarlar

% On taraftaki giic diigmesine basin ve basili tutun.

% Cihaz bir yilkleme ekrani gdsterecek ardindan ana mendiyii
gOsterecektir.

% Not: Cihaz icin ilk calistirma sistem dilini secmeniz istenecektir.

e

W») MF 9700
= | auiNaRY

Cx

Tiirkce
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Cihaz Ayarlar

% Ekrandaki meniiler arasinda gezinmek icin (Tasi) diigmesini kullanin ve (Giris) tusuna basin.
secin veya onaylayin. Onceki Meniiye gitmek iin (Geri) tusuna basin.

#% Ayarlar Mendisi:

Ayarlar Meniistine erismek icin Ana Meni'deki disli cark simgesini secin ve ayarlara
(Giris) basin.

Ayarlar

e Ekran parlakhgini ayarlamak icin simgeyi secin
ve parlakligr %10'dan % 100'e degistirmek icin (Enter) tusuna basin.

Cihaz ayarla

0

Parlaklik
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Cihaz Ayarlar

#% Ayarlar Menisti:

o Avarlar Menisu: Sesi ayarlamak icin Hoparlor simgesini secin ve 1'den 5'e kadar Sesi
degistirmek veya kapatmak igin (Enter) tusuna basin.

Parlaklik

e Sistem dilini degistirmek icin (Giris) tusuna basarak cihaz dili yiikler ve mendleri
belirlenen dilde gortintiiler.

Parlaklik

«  Ayarlar Mentstnden cikmak icin (Geri) tusuna basin ve Ana Meni'ye geri doniin
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Cihaz Ayarlari

o+ Aramaya Baslatma:

o Arama islemini baslatmak icin ve arama sistemlerine erismek icin Ana Meni'den
Arama secenegini secin.

Arama sistemleri ekranda goriinecektir:
Uzun Menzil Sistemini Se¢

Uzun Menzil Sistemini sectikten sonra ekranda iki secenek gortinecektir
(Hat Izleme-El Tipi LRL)

Bu sistemler uzaktan algilama yontemleridir.

Baslamak icin bir ydntem secin ve (Enter) tusuna basin.
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Cihaz Ayarlar

Uzakan algilama sistemi

Cubuklartipi Alan tarama

Arama yontemini sectikten sonra Arama parametreleri araylizli goriinecektir.
Parametreler arasinda gecis yapmak i¢in (Tasi) tusuna basin ve degerleri degistirmek icin
(Enter) tusuna basin.

Uzaktan algilama si

Hedef : Altin

Mesafe : 2000 m 2000 m

lik : 70m Derinlik :  70m

STOP ARAMA STOP ARAMA

Arama parametrelerini sectikten sonra (Hedef, Uzaklik ve Derinlik) Start search'i secin ve
baslamak icin (Enter) tusuna basin.

o Not:
Aramanin basladigini onaylamadan énce (El LRL) veya (Hat izleyici) acik oldugundan
ve calistigindan emin olun.
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ise Baslamak

HAT
TAKIBI
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rulum yontemi

®0 o o

II Hat Izleyici ve Antenler I

O

Glig dugmesi

ACIK konuma ge¢mek icin asagi
kaydirin Saklamadan 6nce
izleyicin kapali oldugundan emin
olun.

Durum LED'i

Ana unite ile Hat izleyicisi
baglantisini gosterir.
Kirmizi = Baglanti Kesildi
Yesil = Bagl

Ses diigmesi
Sesi degistirmek veya birimi
susturmak icin basin

Hoparlor
izleyicinin arkasinda.

Pil boImesi
Asagidaki sekilde gosterildigi gibi

bir 9VDC pil baglamak iginQ

LINE TRACKER

@RO)

e Cubuklari antenlere baglayin ve daha sonra Uniteyi, ekli kablo ile antenin Gstiine baglayin.
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ise Baglamak

R R R R IR
S KA KR4 KR KR R KT

[ T I I I A

Hedef, toprak elektrostatik ve manyetik alanlardan etkilenir

Tuning ve verici Unite, hedef lokasyonu belirlemek icin bir elektro-frekans dalgasi iletir

Hedefin etrafindaki bicimlendirilmis alanlari harekete geciren, topraktan yayilan dis dalgalar onu

tespit eder ve bir gli¢ hatti olusturur.

Hat izleyici cihazi, yeri belirlemek icin hedefe baglanan gii¢ hatlarini alir.

© 0 00
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ise Basla

Hat Takibi arama yéntemini sectiyseniz, Hat izleyici'nin acildigindan ve gésterge LED'inin acik

oldugundan emin olun, ardindan Ana Unite baslat komutunu segilen parametrelerle Hat izleyicisine

gonderecektir.

-Hedef varsa, cihaz Hedef ile cihaz arasinda bir frekans gii¢ hatti olusturur.

-Arama bélgesinde hedef yoksa, cihaz dalgalari ile secilen hedef tipi arasinda baglanti olmaz.

Toprak
Hedef varsa, cihaz ve hedef tarafindan
Hedef konum glic hatlar olusturulacak
Toprak

Hedef yoksa cihaz herhangi bir gli¢
hatti olusturmazs

sayfa 20



ise Baglam

Ardindan yer vericisi tinitesinin etrafinda déniin

A-Arama alaninda hedef varsa, cihaz ile Hedef konum arasindaki gl hatti yon noktasi olan bir noktada

antenin kesismesiyle temsil edilen bir sinyal alinacaktir.

B- ancak kullanici tam bir daire dondiirdigiinde ve kesisme olmadiginda, arama alaninda secilen

arama hedefi bulunmaz.

®

Hedef Yok

Hedef var

Ayar ve
verici
birim
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ise Baslamak

Hedef nasil bulunur (Birinci Asama):
Arama icin alici cihazi ayarladiktan ve yapilandirdiktan sonra. Hat Alici Cihazini kemere takin veya

cebinize koyun, daha sonra dalgalari ileten ve alici antenleri yatay olarak zemine tutturan yer vericisi

unitesinden iki metrelik bir mesafe 6lctin. Her tarafta 25 cm mesafe bulunan bir anteni tutun ve sag

antenin sol antenin 2 cm lzerinde oldugundan emin olun.

)

’
]
1
1
I
. [ ..
1 Ayar ve T
' verici ]
A} Py 1
N birim B
AS 4
. G
A 4
- L4
- 4
~ ’
~ 4
~ ‘4
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ise Baslamak

Hedef noktayi gectiginde, tekrar

kesisen bir sey olmayacak, bu da
antenlerin hedef noktasinin étesinde Somi e nsEs il reEs
oldugu ve geri donecegi anlamina noktasi arasindaki orta nokta hedef

gelir. noktasidir.

Giig hattinin iizerindeki antenlerin

kesisimiyle giic hattini takip edin.

Giig hatti ¢ikisinda antenler paralel
ve acik olacak.

Antenler Hedef lokasyonuna giden

gli¢ hattina dogru kesisecek.

Cihazin etrafinda

2 metre yarigaph déndiiriin
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ise Baslamak

Elde Uzun Menzilli
Konum Belirleyici
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Kurulum yontemi

QSTATUS ( >

HANDHELD
LRL

o EI LRL Unitesi
e Alici verici anten
o Tasima kavrama
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lum yontemi

Piller

o Anteni El LRL Unitesinin &niindeki jaka takin.

e Tutamag Unitenin altindaki sokete takin.

e Pil bolmesine 4xAA Piller yerlestirin ve polariteye dikkat edin.

Not:

En iyi Grtin 6mra icin Yuksek kaliteli piller kullanin ve depolamadan 6nce bunlari cikarin.
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ise Baslamak

O STATUS

O coLb ‘
O GOLD ORE @
OSSILVER @ ‘
O BRONZE

O IRON
O CAVE

O WATER

HANDHELD
LRL

o Anten jaki o Durum gostergesi
o Glic digmesi e Hedef LED'ler

e Hedef Secim Digmesi o Lazer isaretci Cikis
o Lazer digmesi
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ise Baslamak

«% Kullanici, asagidaki sekilde gosterildigi gibi cihazi yatay olarak hafif egimli olarak kavramak
zorundadir.

Toprak

oo Ardindan cihazi saga ve sola hareket ettirerek cihazin dalgalarini ve cikis alanlarini harekete
gecirin ve ardindan cihazi durdurun.

sol

Yana dogru hareket etme
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slamak

-Bulunan bir hedef durumunda, cihaz sinyali ve yonlendirecek bir okuma alacak.

Cihaz normal rotadan hedef nokta olan baska bir parcaya dogru ilerler, daha sonra cihaz ayni yonde
sabit kalir, bu arada tam olarak yon etrafinda dondiirtir

Cihaz tersine gelene kadar ilerledi ve parcanin bir kez daha degistigine dikkat edin ve hedefe
dogru ilerleyin.

daha sonra, ilk okuma noktasindan 30 metre ileriye inin ve cihazin dalgalarini harekete gecirin ve
cihazi sabit tutun ve hedef yasal oldugunda cihaz bekleyiniz, boylece cihaz tekrar ayni noktaya
dogru donecek ve béylece hedef teyit edilecektir.

Daha dogru okuma ve belirleme icin, farkl noktalardan adimi tekrarlayin ve tim parcalar bir
noktada kesisiyorsa, o zaman hedef noktasidir.

2. Okuma

! 1. Okuma

3. Okuma kullanici ‘

kullanici kullanici

kesisim

Puan

Hedef mesafeyi tahmin etmek icin farkli mesafe degerini secin ve yukaridaki adimi tekrarlayin.
Basarili adimlar yaklasik hedef mesafeyi gosterir.

Dogruluk icin islemi tekrarlayin.

sayfa
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ise Baslamak

Hedef Nasil Bulun

+% Hedefe dogru coklu okumalar yaptiktan sonra. Cihazi normal sekilde tutarak ayni ydnde ytirimeye
baslayin. Gegme noktasina ulasincaya kadar cihazin dondugiinii géreceksiniz
noktasina dogru normal yolun etrafinda. Cihaz ile yavasca dénddriin ve cihazin saga ve sola
donecegi noktaya ulasincaya kadar yavasca hedefe dogru ytrimeye baslayinca hedef noktay:

bulmussunuz demektir.

-

¥Hedef noktay: gestiginde cihaz |
P parca etrafinda doniiyor g
L .

Toprak

Hedef
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Ise Baslam

.:. Hedef noktasini daha dogru bir sekilde bulmanin baska bir yolu vardir, (Kare metodu) hedef icin 4
farkli okuma hedefine ulasmak icin hedef noktasindan 3 m kareye 3 metrelik bir hedef noktasi

kesisme noktasidir.

kullanici

1
|
|
o
®
|
|
|
d

Cihaz Yonii

Cihaz Yonu Cihaz Yonu

I
I
kullanici . — — . kullanici
I
I
.

l___._..__

kullanici

nuoAzey

C0

Hedef derinligi tahmin etmek icin yerine derinligi degistirmek ile hedef mesafe tahmin islemini

tekrarlayin
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ise Baslamak
Hedef Derinligi Nasil Bulunur

Yayin biriminin farkli yonleri

Ortalama hiz

1 Cihaz kapanir

¥ Hedef konuma dogru

Hedef

Toprak

sayfa
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ise Baslamak

__ I
sensoru
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ise Baslamak

Dogrulama Birimi:

Bu Unite, metalin etrafinda olusan iyonik alanlari
algilayarak algilanan metalleri algilayacak ve bu
sayede algilayicilar metalin yerini tespit edecek ve
tespit edilen alanin alaninda bip sesi ¢ikaracaktir.
Bu Unite iyonik algilama sistemini uygulayacaktir.
Cihaz, uzun bir stire gémilmek tzere olusan yeralti
metallerini ve gémull iyonlari belirleyecektir.

Arama Operasyonu: Metaller ve Mezarlar Tespiti
Arama sistemi Iyon sensérii

Calisma islemcisi: Microcontroller

Islemci Frekansi: 20.000 MHz

Islem Dijital Sinyal isleme (DSP)

Gostergeler: Gorsel gosterge (10 Bar LED) ve Ses Gostergesi
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ise Baslamak

iyon sensér arama yontemini sectiyseniz, Dogrulama Biriminin agik oldugundan ve gosterge LED'inin

acik oldugundan emin olun.

Arama sistem

Hedef mentden arama icin hedef tirini secin ve ardindan “Enter” a basin. Ardindan hedefi

onaylamak ve aramayi baslatmak icin “Enter” tusuna tekrar basin.

Dogrulama Birimi” acilir ve ana tiniteden segilen hedefe kablosuz olarak ayarlanacaktir.

Not:

Dogrulama Unitesinin acik ve mesafe icinde oldugundan emin olun.
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ise Baslamak

@

VERIFICATION UNIT

o iyon Sensér Konnektorii 0 Flag LED diigmesi
o Flas Led e Ses Digmesi

e Gorsel Sinyal Gostergesi o Kalibrasyon digmesi
o Gl¢ Dugmesi

© il gostergesi
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ise Baslamak

Hoparlor cikisi
Gl¢ Digmesi ACIK / KAPALI
5v-3A'da DC

6860

iyon Sensori: iyon Konnektdriine Baglayin (1)
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ise Baglamak

Glg¢ duigmesi: Gug anahtarini ACIK konuma getirdikten
sonra Uniteyi agmak igin basili tutun.

LED yakma diigmesi: gece kullanim kolayligi icin tinitenin
onindeki kiilgeyi dondirmek i¢in digmeye basin. “Ash” ile
calismanin gtic tiketimini ve dolayisiyla daha az calisma
saatini artirdigini unutmayin.

Ses digmesi: ses seviyesini segmek icin digmeye basin

Zemin kalibrasyon anahtari: Bu tus ile kullanici, cihazin
calistigi araziye ve ortama uyum saglayacak sekilde cihazi
ayarlayabilir. Cihaz, daha iyi sonuclar i¢in arama aracinin
normal ve sabit ayarini verir.

Not: Cihazin genel olarak sinyal verdigi bir alanda arama
yapmaya baslayabiliriz.

Kalibrasyon tusuna bir kez basin ve sinyalin dengelenme-
sini bekleriz.

Bu herhangi bir yonde calmaya devam ederse, istikrarli bir
sonug elde edinceye kadar tusa tekrar basariz ve sonra
hedefleri belirlemek icin arama alanina gideriz.

Cihaz kalibre edilmemisse kalibrasyonu ayarlamak icin ¢
seviye vardir. Yiksek voltajdan, vb. Yuksek seslerin oldugu
boélgelerde bulunuyorsunuz.
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ise Baslamak

Unite hedefe yaklastiginda sinyal artar.

hedefin derinligine olan yaklasik mesafedir.

gosteren hedef iyonik alana gore tepki verecektir.

Dogrulama Birimini kullanmak icin, Once siipheli hedef konumdan
uzaklasin ve denge digmesine basarak cihazi kalibre edin, ardindan hedef

konumun etrafinda hareket etmeye baslayin. Unite, ses ve gorsel sinyalleri

iyonik alan siddeti, metal tipine ve yeraltina olan siireye baghdir.

Bu unite kullanilarak hedefin yaklasik derinligi belirlenebilir. Hedef
nokta belirlendikten sonra, hedefi hedefe yonlendirin ve akustik
gosterge baglantisi kesilene kadar herhangi bir yéne dogru

yuruyiin. Bu noktadan hedef noktaya olan mesafeyi 6lctiyoruz, bu

Eo)

Toprak

Ses gostergesi
seviye

Gorsel Gosterge
seviye

Hedef E0)

C
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DIKKA \ |

-Kullanildiktan sonra akiyl hemen sarj edin.

-Pil dolu oldugunda sarj cihazini ayirin.
-Sadece driinle birlikte verilen sarj adaptérin kullanin.
Uniteyi yanici nesnelerden uzak bir yere koyun ve saklayin.

Sarj edilirken Pil Durumu Calisirken Pil Durumu

Aciklama - Aciklama

Gostergesi

£D
Gostergesi

Yanip Sénen Kirmizi: Pil ilk % 100 Pil

asamada sarjolmaya bashyor

Kirmizi gésterge yanip sénmeyi keser

o 9% 50 Pil

ve sari sarj isleminin ikinci asamasinin ]
basladigini gésteren yanip sénmeye [_U—]
baslar.

Sari gsterge yanip sénmeyi keser e
% 25 P

ve yesil yanip sénmeye baslar,
sarj isleminin Ggtincii ve son asamasini

gosterir. ~Yanip Sénen Kirmizi: Pil zayif

~Tam akil sarji tizerindeki tim isiklar ve iinite otomatik olarak

sarj cihazinin baglantisini kesmistir

Dogrulama Unitesi icin $arj Adaptérii: 5V DC / 3-A 15W
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Yer Sensoru
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Yer Sensorii Sistemi

Yer Algilayici Sistemi toprak katmanlarinin taranmasi ve yer
altindaki metalleri ve bosluklari tespit etmek ve bulmak icin

manyetik alanlari okuyarak icerigin tanimlanmasi iizerinde calisir.

o% Gerekli tiim verileri iceren akilli bir Kullanici Arayiizii ve arama siireci ile

ilgili kullanim kolayhg:.
o Metaller ve bosluklar arasinda ayrim yapmak icin ayrimcilik sistemi.
o Hedef biiytikligiini ve yerini takip etmek icin dalga formu kayd:

o Gercek zamanli anlik sonuglar saglamak icin gelismis sensérlerc

o Ekranda, hedef noktaya dogru bir sekilde ulasmak.

Zemin Sensori

Hedefin manyetik alanlarini algilama ve sonuglari gergek

zamanli gortintileme

Manyetik 6l¢iim

Arama sonuglari: Kayit icin dalga formuna ek olarak gostergeli gorsel ve

isitsel sinyaller
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Toprak Sensor Sistemiyle calismaya baslamak icin ana mentye gidin ve sistemi segin ve
sistem arayiiziine gitmek icin (ENTER) tusuna basin.

Toprak Sensorl bagl degilse, ekranda sistemin calismaya devam etmesi icin kullanicinin
Toprak Sensorini baglamasi gerektigini belirten bir bildirim gortinecektir.
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Toprak Sensérii fisini asagidaki sekilde gésterildigi gibi Ana Unitenin arkasindaki sensér giris

jakina baglayin.

GEOPHYSICAL SYSTEM LRL WAVES OUT SENSOR IN

Probe 1 Probe 2 Probe 3 Probe 4
®©® © ® e °

Ekranda, Toprak Sensériintin basariyla baglandigini belirten bir bildirim gértinecektir. Asagidaki

sekilde gosterildigi gibi

Toprak sensorii

Bosluk
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Tarama islemini baglatmak icin tasima kayisini omuzlara koyun ve Toprak
Sensoriini toprak ytizeyinden 15-20 cm uzakta yeryiiziine dik tutun.

Toprak

Baslamadan 6nce kullanici cihazi dengelemeli ve etkilenmemis bir yerde dengeleme 6lgimu
yapmak i¢in ENTER tusuna veya Toprak Sensorlinun tsttindeki Digmeye basarak hassasiyeti
zemine gore ayarlamalidir.

Aki yogunlugu, aramanin yerinden etkilenir, bu ylizden yogun manyetik aki alanlarinda okumalar
yanlis metal okumalara isaret eder.

Farkli topraklar nedeniyle cesitli dengeleme 6nlemlerinin alinmasi gerekebilir ve katmanlarin

farkli aki alanlari olabilir.
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Kullanici, Toprak Sensoriinii tutan arama alanina dogru yiirimeli ve bir denge 6l¢iimi yaptiktan
sonra. Hassasiyet sonuglari Gercek zamanli olarak ekranda gériinecektir.

Gegersiz Metal Hedef yok
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Orta araliktaki sabit bir gosterge, arama alaninda hicbir hedef gstermez.

Bosluk

Aramada metal hedef olmasi durumunda gosterge, ekranin yiiksek araliginda ytiksek
degerler gosterecektir.

Dalga formunda orta cizginin tzerinde bir artis, hedef boyut ve boyutun hatlarin
gosteren hedefin duyarliligini gosterecektir.

Bosluk
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Bu durumda mevcut hedef gegersizdir ve alinan sinyallere gore yiiksek mavi degerleri olan
interaktif gosterge ve arama alani A'daki hedef buyuiklugii A dalgasi algilandiginda orta hat
tizerinde bir artis gosterecektir. dalga formu, hedefe ulastiktan sonra orta hattin altina diisecek ve
bu da kullaniciya boslugun veya bosluk buytkltgintin ve boyutlarinin tahminini verecektir.

madenler

Bosluk
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Jeofizik
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3
L3

+% Bu sistem topragi otomatik olarak tarar ve ekran tizerindeki hedefler

hakkinda tam sonuclari gosterir.

Jeofizik Tarama Sistemi:

Sistem arayizii, kullaniclya arama siireci ve adimlar hakkinda bilgi saglar.

Sonuglar igin ekran gosterimi ile hedef ayrimcilik 6zelligi ve ayni tarama

isleminde alti adede kadar farkli hedefle bilgi gosterme.

Tarama islemini tamamladiktan sonra secilen hedefte kapatmak icin 6zellikte
kapatma.

Sistem kullaniciy1 hedef bélgeye dogru yonlendirecek.

Bir sonraki adimda ya da arama siirecindeki bir hatada, kullanicilara arama

isleminde yardimci olmak icin bildirim 6zelligic
Bu sistem, 3 dakika kadar hizli bir tarama sonucu ile 1500 metrekareye kadar

genis arama alanini kapsayacak 4 elektrik probunu uygular.

Derinlik Algilama 6zelligi, kurulu hedefin derinligini yeni bir dogru sistemle

tespit etmek icin kullanilir.
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#  Gercek zamanli olarak gtivenilir sonug vermek igin 6lctim stirecini iki kez

kontrol edin.

#®  Hedef tiirli ve sonuglar arasinda dogru ayrimcilikg

#  Tellerin baglantisini stirekli kontrol etmek icin otomatik sistem.

Jeofiziksel Tarama

Zemin katmanlarini taramak ve elektriksel direnci
belirlemek ve sonuglari bulmak icin sonuglari analiz

etmek.

Elektrik Direnci Empedansi Olcme.

Arama sonuglari: Hedef veri ve yer ile ilgili dijital bilgi iceren gorsel veriler.
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Arama sistem

Jeofizik

o< Jeofizik Arama Sistemini sectikten sonra ekran arama stireci hakkinda hizli bir

ipucu ve tavsiyeleri gosterecektir.

Hizhiipuglan

Problan miimkiin olan en genis alanin etrafina yerlestirin

Problar arasindaki mesafenin esit oldugundan emin olun
Zemin kuru ise, prob yerini suyla islatin

SR Devam etmekicin ENTER tusuna basin.

Hizli ipuclari
1- Problar mimkin olan en genis alana yerlestirin:
Yani arama 5x5 metre ise, problari istenen arama alanindan daha buytik bir
alana yerlestirerek baslar.

sayfa 52



ise Baslamak

Arama Alani

Kisa kablolari makaralara ve Ana Uniteye baglayin, ardindan problari
makaralardan kliplere baglayin.
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2- Problar arasindaki mesafenin esit oldugundan emin olunuz. Ornegin: -
Prob 1 ile 2 arasindaki mesafe diger problarnn 15 metre Uzerindeydi.
Asagidaki sekilde gosterildigi gibi bir kare olusturacak sekilde ayni
uzunlukta mesafeli olmalidir.

3- Zemin kuru ise, prob yerini suyla islatin.
Daha iyi iletkenlik ve dogru sonuglarin elde edilmesi icin sinyalleri arttirmak icin

probun etrafina biraz su dokun.

sayfa
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Talimatlari uyguladiktan ve problari bagladiktan sonra (Giris) tusuna basarak
Arama Turl mensi.

Arama tlriind segin (Metal, Su veya Bos).
(Tas1) tusuna basarak tiirti segin ve (Enter) tusuna basarak secimi onaylayin.

Arama tipini sectikten sonra ekran problarin her okumasi icin dort prob ve sag taraftaki
sonuglar ile Jeofizik Arama Sistemi araytiziinii gosterecektir.
Asagidaki sekilde gosterildigi gibi.

Jeofizik arastirma siste
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Cihaz, Arama Tirtini sectikten sonra aramayi otomatik olarak baslatir.

Problar cihaza dogru sekilde baglanmamissa veya makaralarda baglanti kopmasi varsa,
Cihaz baglanti icin problari kontrol etmek icin bir mesaj verecektir.

Aktif problar, teshis islemini kolaylastirmak icin ekranda goriinecek bir baglantiya sahip
olacaktir.

+ Asagidaki 6rnekte, 1 ve 2 no'lu problar arasindaki baglanti arizali ve sabitlemeye
ihtiyag var.

Problar bagh
oldugundan emin olun

Arama islemi, ekranin sag tarafinda gorintiilenen sirada calisir.

Her iki prob arasinda ¢oklu dlctimler yaptiktan sonra sonug rakamlarin yaninda
gosterilecektir.

Problar arasinda hedef yoksa, bosluk bos birakilir ve bir sonraki problara gegilir.
Asagidaki sekilde gosterildigi gibi.
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Arama surecinin bir rnegi

Daha 6nce sozii edilen islem bittikten sonra ekran, arama sonuclarini
problarin konumuna gore gosterecektir.
Daha 6nce secilen arama seceneklerine devam etmek icin arama sonuglari:

Okuma ile altin, hedefin yerini tutacak olan problar (1-2 / 2-3 / 2-4) arasinda
bulunur.
Sekilde gosterildigi gibi.

Not:

Arama sirecinde cihaz kullaniciyr herhangi bir hata veya sonug konusunda
bilgilendirir:

_Problarin diizgiin sekilde baglanmadigini bildiren ses sinyali iceren bir
mesaj.

_Kullaniciya arama isleminin baska bir problara gectigini bildiren ses sinyali.
_Aramanin sonunu bildirmek icin ses sinyali.
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Olciimleri ve triana mesajlarini analiz ettikten sonra kapanis hedefini secin.
Devam etmek icin (Tasi) tusuna basarak hedefi secin ve devam etmek icin (Enter) ile
onaylayin.
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Jeofizik arastirma siste

Hedefi sarmak igin,
Problari dogru hareket ettirin:

Sonda 1-2'den gelen okumalara gore hedefin kapatilmasi

Bir mesaj, diger sondalarin kapanmak icin secilen hedefe dogru hareket ettigini gosterir.
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Problari problara (1-2) yaklastirdiktan ve (Enter) diigmesine bastiktan sonra cihaz hedefi

onaylamak icin tarama islemini yeniden baslatir.

Problar arasinda hedef belirledikten ve lizerine kapattiktan sonra, cihaz tizerinde hedef tipi ve en
yakin problari belirten bir mesaj goriinecektir.

Asagidaki sekilde gosterildigi gibi.

Jeofizik aragtirma sistem
“altin’

Hedef tirtinii ve yerini belirledikten sonra cihaz ekranda iki segenek gosterecektir.
o ilk secenek Ana Meniiye geri ddnmek.
Ana Meni'ye gitmek igin (Tasi) tusuna basarak cikisi segin ve (Girig) ile onaylayin.

o Ikinci secenek, zemin altindaki hedef icin Derinlik Algilamadir

Derinlik Algilama secildiginde Derinlik Algilama Islemini baslatmak icin problari (1-2) baglamak
icin bir mesaj gorilinecektir.

Devam etmek igin (Enter) tusuna basin.

Not :
Derinlik Algilama islemi sadece (1-2) problari kullanir .

Derinlik islemi icin diger problara gerek yoktur.
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Cihazlara problari (1-2) bagladiktan sonra sonuglari karsilastirmak icin énceden belirlenmis
mesafelerden olusan sol taraftaki listeye dikkat edin.

Ekranda gosterilen mesafeler, problar arasindaki tam mesafeyi gosterir.

45M
| |

2250 M 22,50 M
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Arabirim, bir 6ncekini tamamladiktan sonra ekranda sonraki adimi otomatik

olarak soracaktir.

22.50 M 22.50 M

ik 8lcim
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| 40M

| 20 M | | 20m

ikinci 8l¢im

I 15M | . 15M

] - BT

Ugiincii 6lctim
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| 12.5M | | 12.5M

Dérdiinci 6lgiim

| 75M 75M

Besinci ol¢im
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™
| |

35M 3.5M

| | | |
I I I |
r_/\ e —

Altinci 6lctim

25M 25M

Yedinci 6l¢im
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3M
| |

1.5M 1.5M |

Sekizinci Ol¢iim

Derinlik islemi tamamlandiginda, islemin sonucunu gosteren ekranda bir

mesaj goriintllenecektir.

Derinlik:

25-30 m
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Zemin Taramasi
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Yer Tarama Sistemi:

«% Busistem, yer manyetik alanlarinin yogunlugunu 6lcecek ve yer alti ve diger
madencilik amaglarina ait metalleri ve definleri tespit etmek igin analiz edecektir.
Genis bir 6l¢tim araligi saglamak icin radyo sensoérleri ve elektromanyetik
indiiktorlerden VHF ve UHF gibi coklu frekanslari kullanarak verileri 6lcerek ve

tarayarak.

% YerTarama Sistemi, nesnelerin, metallerin, yeralti mezarlarinin ve oyuklarin yerini tespit
etmek icin yansitma stiresini ve dalga buytkluglni olcer ve kaydeder.
Bu okumalar, nesnenin seklini olusturan farkli renklerde gosterilen yogunluklarla bir
sebeke resmiyle gorsellestirilecektir.

Bu sistem genellikle bilinen arkeolojik sitlerle kullanihr.
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slama

baglayin.

Toprak Sensérii fisini asagidaki sekilde gésterildigi gibi Ana Unitenin arkasindaki sensér giris jakina

Probe 1

Probe 2 Probe 3 Probe 4

®©® ®©® ®©@ ®

GEOPHYSICAL SYSTEM
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Asagida gosterildigi gibi Toprak Tarama arama sistemi secildikten sonra cihazin islemi baslatmak
icin Yer Sistemi aramas! icin araytize gidecektir.

Baslamadan 6nce (MOVE) tusuna basarak arama parametrelerini seginiz ve (ENTER) 'a basarak
degerleri degistiriniz.
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Tarama parametreleri

Sebeke Boyutu:

Sistem, hedefi belirlemek icin bir kareler sebekeler kullanir.
Ug sebeke boyutu vardir, 1x1mt, 2x2m ve 3x3m genel arama alaninin sebeke
icin adimlara ayrildigini unutmayin.

m

i Txim

otomatik

() zemin taramasi I () zemin taramasi

Yol:

Bu secenek, arama islemi yolunun mevcut iki ayari i¢indir:

Bir yon: kullanicinin sebekenin altindan arama yapmaya baslamasi ve kolon
bittikten sonra bir sonraki stitun da sebekenin tabanindan baslar.

iki yon: arama siirecinin sebekenin altindan baslamasiyla, ilk siitun bittiginde,
bir sonraki kilavuzun Gstiinden baslar.
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Mod:
Bu secenek okumalar alma modunu secer

Otomatik: Bu modda, cihaz her seferinde diigmeye basmaya gerek
kalmadan 6l¢iimii elde edecektir. Cihazin bir 6l¢ciimiin yapildigini belirten
bir ses ¢ikaracak ve kullanici bir sonraki adima gecgecektir.

Manuel: Kullanicinin él¢iimii yapmak icin her adim icin Toprak Sensériiniin
iistiindeki diigmeye veya Giris diigmesine basmak zorunda kalacaktir

Her iki modda, adimin varsayilan boyutunun 20 santimetre oldugunu
unutmayin.

Oryantasyon:
Baslangi¢ noktasinin bakan yonii.

Taramayi kuzeyden giineye dogru baslatmaniz 6nerilir

Gerekli arama parametrelerini sectikten sonra Ekranda BASLAT secenedini seciniz
ve ENTER diigmesine basiniz.

Automatic

jorth
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Aramayi baslatirken, asagida gosterildigi gibi hata mesajini dnlemek icin Toprak Sensoriiniin
bagli oldugundan emin olun.

Grid Size:

f

Baslangi

Tarama islemini baslatmak icin tasima kayisini omuzlara dogru itin ve Toprak Sensoériini
toprak yiizeyinden 15-20 cm uzakta yery(ziine dik tutun.

Toprak 15-25¢cm .
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Baslamadan 6nce kullanici cihazi dengelemeli ve etkilenmemis bir yerde dengeleme 6l¢timii
yapmak icin ENTER tusuna veya Toprak Sensoériiniin tstiindeki Digmeye basarak hassasiyeti

zemine gore ayarlamalidir.

Aki yogunlugu, aramanin yerinden etkilenir, bu ytizden yogun manyetik aki alanlarinda okumalar
yanlis metal okumalara isaret eder.

Farkli topraklar nedeniyle cesitli dengeleme 6nlemlerinin alinmasi gerekebilir ve katmanlarin farkl

aki alanlari olabilir.

Arama stirecini baslatirken, kullanici 20 cm'lik adimlarla secilen arama parametrelerine gore
taramak zorundadir.
Dengeleme 6l¢timii yapildiktan sonra, tarama islemi sonucu asagida gosterildigi gibi aninda

gosterir.

} Dogal Mineral Madenleri
} Degerli metaller

} Dogal toprak

} Zemindeki dogal bosluklar

} Biiytik bosluklar ve oyuklar

Toprak
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[ Ground Scan
o
Orekston North oretation North

Start Start

Toprak

() Ground Scan

tal

E
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Zemin Taramay! kullanma ipuglari

« Taramayi baslatmadan énce Toprak Sensériiniin Ana Uniteye sikica
Baglandigindan emin olun. Taramayi okumak icin hareket ederken, Toprak
Sensoriini dondirmeyin.

Sensor taramanin baslangicinda ayni yone bakmalidir.

,
M "
-+ Geri
v

#  Taramayi kuzeyden glineye dogru baslatmaniz 6nerilir.

& Tarama adimi boyutu tim yénlerde ve modlarda 20 cm'dir
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Sarj Ayarlar

NOT:

-Batarya doldugunda ve sarj islemi bittiginde cihaz bip sesi
cikanir, bu nedenle bildirim duyuldugunda sarj cihazini ayirin.

-Cikhaz calisirken bir gosterge Ust kdsede sarj ilerleme gostere-
cektir.

-Cihazin performansinin en iyi durumda olmasini saglamak
icin, cihazi kapatmadan 6nce cihazi kapatin ve pilleri cikarin.

Search
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