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4 N
Yiiksek voltajli alanlarda kullanim, sonuglar Hiicre sinyali cihaz sinyalini engeller, bu
=)= ve performansi sinirlandiracaktir yiizden calisirken hiicreyi kapatin
- J
4 N
=[]
D Ayni yerde ayni arama yontemiyle iki - 0 Yiiksek sicaklikta veya yiiksek nemde
oo cihaz calistirmayin - saklamayin
[=]-]
N J
4 N
. Uzun siireli depolamadan énce pilleri Operatér metalleri kaldirmak gerekir, bu
ayimn opreatin'i etkileyebilir, Ornegin.: Yuziikler,
saat, kemer ...

- J
(" 7\
@v;) Cihaz: kurcalama veya onaylanmayan En iyi giic dayanikliligi ve giivenilirligi icin.

‘ herhangi bir bakim, garantiyi gecersiz (b Agir hizmet tipi ve ytiksek kaliteli piller
/N kullanin
kilar
. J/

Kullanici, tespit islemlerine ve kesiflere baslamadan 6nce pratik yapmalidir.

#% Serin ve kuru yerde saklayin. 15-40 C% 5 -% 7

Bu cihazi kullanmadan
once Kullanicr kilavuzunu
okuyun ve anlayin.



Teknik Ozellikler

Arama sistemi:

Arama Prensibi:

Calisma islemcisi:

Calisma Frekansi

Gug derecesi:

Gug tiketimi:

Pil Dayanikhhg:

Sarj cihaz

Gorintile:

Hedefler

Coklu Arama Sistemleri:

1-Uzun Menzilli Konum Belirleyici (El Tipi)
2-Uzun Menzilli Konum Belirleyici (Hat izleme)
3-iyon duyusu

4-yer duyusu

1-Dijital Frekans Sinyal isleme (DFSP) Elektrostatik hedef
alanlarini almak

2-Dijital Frekans Sinyal isleme (DFSP) Elektrostatik hedef
alanlarini almak

3-Alandaki iyonik seviyelerin islenmesi.

4-Algllama ve degerlendirme yapan manyetik alanlar
MICROCONTLLER PIC18 & ARM 7

KHz'ye 30 KHz'den 1

KHz'ye 30 KHz'den 1

MHz 20.000

Magnetic Field Measurement

7.4V / 6000 mAh
Maksimum gti¢ 150 mAh
15 ¢calisma saatleri

5.1V DC /3 Amps

3.2 "TFT LCD Ekran, 16 bit renk derinligi
CDMA GPU @ 48 MHz

Altin - Altin cevheri - GUmUs - Bakir - Piring - Bronz - Demir
- Yeralti suyu - Bosluklar ve oyuklar-Taslar
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nik Ozellikler

Hedef Ayrimcilik: Evet

Sec¢meli Hedef Modu EVET, segici hedef arama modu veya kesfedilen hedefler

icin otomatik arama

Arama Derinligi Derinlik menustndeki Secici Derinlik kontrol sistemi ile 40
Mt. ve su icin 450 m.

Arama mesafesi: Secmeli Mesafe Kontrol sistemi ile 2000 Mt mesafe
menusu.
Arama sonuclari 1- Hedef lokasyona dogru sinyal ve rehberlik

2- Hedef lokasyona dogru sinyal ve rehberlik
3-Hedef veri ve yer ile ilgili dijital bilgi iceren gorsel
veriler.

4- Gorsel gosterge (10 Bar-grafik LED) ve Ses Gsterge

Yok
Kablosuz baglantilar: Evet
Akilli Otomatik
Yok
yonlendirme Sistemi:
Ses bildirimleri: Evet
Titresim bildirimleri: Evet, iyonik sistemi icin
Calisma sicakligr: (5°F)ila(140°F)arasi, (-15°C)ila (60°C)
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zellikler

Depolama Sicakhgr: (5°F)ila(140°F)arasi, (-15°C)ila (60°C)

% 90 nem oraninda saklayin ve calistirin

Agirlik: Tum Aksesuarlar ile 7.75 Lbs (3.5Kg), kasa icin 12,25 Lbs (5,5 Kg).

Boyutlar: 185X135X53 mm

440X520X180 mm
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Cihaz Parcalari

Cihazin Arama ve cihaz parametrelerini ayarlayabilmesi icin Ana

Kontrol Unitesi. Kablosuz baglanti iizerinden diger arama

sistemleriyle iletisim kurun.

Sarj adapt

Bu sarj cihazi pili yeniden sarj etmek icin kullanilir, aramaya
baslamadan 6nce gti¢ diigmesinin acik oldugundan emin olun ya da
ekranda bir ekran belirecektir.(Puanlar: giris 100-240v DC 50-60Hz
0.4A Cikis: 5v AC 3A 15W)

Kablosuz antt

Verileri diger arama sistemlerine iletmek icin sinyali artirmak icin bir

anten.

Bu Uniteyi Ana liniteye baglayin ve dalgalari géndermek ve sinyali
gliglendirmek igin topraga dikin.

Her iki sistem icin yer vericisi baglanmalidir.
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Cihaz Parcalari

LRL Unitesi ana tinite, alici verici anten ve kavramadan olusur

Unite 4 x AA pil ile calisir.

Hat izleyici ve Antenler:

Kabloyu cubuklara ve Hat Alicisina baglayin.
Bu birimi Hat Izleme arama ydntemiyle kullanin.

Unite 9v batarya ile calisir.

Dogrulama Birimi ve iyon Sensori:

Bu birim degerli metallerin iyonik alanlarini tespit etmek igindir.

Bu iinite, Ana Unite tarafindan Kablosuz olarak ayarlanir.

Zemin Sensori:

Hedefleri belirlemek ve bulmak igin zeminin manyetik seviyelerini 6l¢gmek igin
Ana Sensore Toprak Sensor Sistemiyle veya Toprak Tarama Sistemi ile baglayin.

En iyi performans icin ylksek hassasiyet sensorleri ile donatilmistir.
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Cihaz Parcalari

Kulaklik:

Ana Unite kulaklik jakina veya Dogrulama Birimi'ne
baglayin.
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Ana kontrol Gnitesi

|| Onden Gorinis ||

© Giic diigmesi © Geri diigmesi
@ Hareket diigmesi
© Giris digmesi
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Ana kontrol Unitesi

II Arka Gorlinls II

O sarjaleti © Kablosuz anten konektdri jaki

@ Toprak Sensérii Konnektsri @) Kulaklik girisi
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Ana kontrol Unitesi

0 Kablosuz anten baglantisini ¢izim gibi baglayin

Toprak Sensorii Konnektdrii. Toprak Sensor Sistemiyle veya
Toprak Tarama Sistemi ile calisirken sensori baglayin.

sayfa
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% On taraftaki giic digmesine basin ve basili tutun.

% Cihaz bir yilkleme ekrani g&sterecek ardindan ana mendiyii
gOsterecektir.

% Not: Cihaz icin ilk calistirma sistem dilini segmeniz istenecektir

@ o o

English Francais

i 150
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¢ Ekrandaki mendiler arasinda gezinmek icin (Tasi) diigmesini kullanin ve secmek veya
onaylamak icin (Enter) tusuna basin. Onceki Meniiye gitmek icin (Geri) tusuna basin.
«% Ayarlar Meniist

Ayarlar Menustine erismek icin Ana MenU'deki disli cark simgesini secin ve ayarlara
(Giris) basin.

Viain Meny

Settings

® Ekran parlakligini ayarlamak icin simgeyi secin ve parlakhidi %10'dan % 100'e
degistirmek icin (Enter) tusuna basin.

Settiings| o
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o Ayarlar Menust

® Sesiayarlamak icin Hoparlér simgesini secin ve 1'den 5'e kadar Sesi degistirmek veya
kapatmak icin (Enter) tusuna basin.

SEHRgS o

e Sistem dilini degistirmek icin (Giris) tusuna basarak cihaz dili ytikler ve mendleri
belirlenen dilde gorintdiler.

ParameEtres o

English  Francais  &uiy0ll

@

«%  Ayarlar Menistinden ¢ikmak icin (Geri) tusuna basin ve Ana Menii'ye geri déniin.

sayfa 14



«% Aramaya Baslatma:

e Arama islemini baslatmak icin ve arama sistemlerine erismek icin Ana Meni'den
Arama se¢enegini segin.

Main Menu

Settings

Arama sistemleri ekranda goriinecektir: Uzun Menzil Sistemini Segin.

DetectiontSystein|

LR

Teledetection iON Sense Ground Sensor

Uzun Menzil Sistemini sectikten sonra ekranda iki secenek gériinecektir (Hat izleme-El Tipi
LRL)

Bu sistemler uzaktan algilama yontemleridir.

Baslamak icin bir yontem secin ve (Enter) tusuna basin.
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o Hedeflerin listesi

Hedeflerin listesi: asagidaki amaglari icerir (Altin - Gimus - Bakir - Bronz).

[ Targst @

Cavity

Silver  Copper  Bronze

Su Meniisi: asagidaki amaglari icerir (Tim Tip - Tuzlu - Mineral - Dogal).

= oot @©

Metal Gem Cavity

Natural ~Mineral  Salty  AllTypes

Gem Mentsi: asagidaki amaglari icerir (Elmas - Zumrit - Meteorite - Tum Taslar)

(] Target @

Metal Gem Cavity

Diamond Emeral  Meeority All Gems

Bosluk Menusii: asagidaki hedefleri igerir (Bosluk)

(] Target @

Metal Gem Cavity

I BR R
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+% Aramayi baslat

e Istenen hedef tiiriinii sectikten sonra, sistem kriterler listesine gecer. Daha sonra mesafe

ve derinlik degerleri arasinda hareket etmek icin (Tasi) digmesini kullanarak mesafe ve

.derinlik parametrelerini belirtin

® Arama seceneklerini se¢meyi bitirdiginizde, baslangic secenegdine gidin ve gitmek icin *

.(Enter) digmesine basin ve arama yéntemini secin

] Parameters il

[—‘mf’ 0100 , 250 | 500 ;1000/1500,2000

—

Distance

® istediginiz arama ydntemini secin ve onaylamak icin (Enter) diigmesine basin.

D Viethex

> Na

2

Line Tracker Handheld LRL

Aramanin basladigini onaylamadan &nce (El LRL) veya (Hat izleyici) agik oldugundan

ve calistigindan emin olun.
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e istediginiz arama ydéntemini secin ve aramaya baslayin.

< (Hat izleyici) arama araytizii

| 1 Sealehingss

Distance 500 m

o (EILRL) Arama Arabirimi

Seaehiing

"7
A
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ise Baslamak

HAT
IZLEYICI
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Kurulum yontemi

II Hat izleyici ve Antenler II

o
o Gli¢c dugmesi
Ag¢mak icin asagi kaydirin
Depolamadan &nce izleyici'nin
kapali oldugundan emin olun.

©® DurumlEDi
Ana Unite ile Hat Tracker
baglantisini gosterir.
Kirmizi = Baglanti Kesildi
Yesil = Bagli

e Ses Digmesi
Sesi degistirmek veya birimi
susturmak igin basin.

o Konusmaci

Tracker'in arkasinda

e Pil blmesi
Asagidaki sekilde gosterildigi gibi
bir 9VDC pil baglamak igin.

(3}

e Cubuklari antenlere baglayin ve daha sonra initeyi, bagli kabloyla en tistteki antenlere baglayin.
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ise Baslamak

Toprak

-
1

1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
L

Hedef

© 0 00

Hedef, toprak elektrostatik ve manyetik alanlardan etkilenir.

Ayarlama ve iletme unitesi, hedef konumu belirlemek icin bir elektro-frekans dalgasi iletir.

Hedefin etrafindaki bicimlendirilmis alanlari harekete geciren topraktan yayilan dis dalgalar onu

tanimlar ve glic hatlari olusturur.

Hat Tracker cihazi, yeri belirlemek icin hedefe baglanan gtic hatlarini alir.
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ise Baslamak

Hat Takibi arama yéntemini sectiyseniz, Hat izleyici'nin acildigindan ve gésterge LED'inin agik

oldugundan emin olun, ardindan Ana Unite baslat komutunu secilen parametrelerle Hat izleyicisine

gonderecektir.

Not:
Hedef varsa, cihaz Hedef ile cihaz arasinda bir frekans gii¢ hatti olusturur.Arama bélgesinde hedef

yoksa, cihaz dalgalari ile secilen hedef tipi arasinda baglanti olmaz.

Toprak

Hedef varsa, cihaz ve hedef tarafindan
gli¢ hatlar olusturulacak

Hedef
konum

Toprak

Hedef yoksa, cihaz herhangi bir gli¢
hatti olusturmaz.

sayfa 22



ise Baslamak

Ardindan yer vericisi Ginitesinin etrafinda dénin.
A-IArama alaninda hedef varsa, cihaz ile Hedef konum arasindaki gl hatti yon noktasi olan bir

noktada antenin kesismesiyle temsil edilen bir sinyal alinacaktir.

B- ancak kullanici tam bir daire dondirdiginde ve kesisme olmadiginda, arama alaninda segilen

arama hedefi bulunmaz.

A

Hedef Var

B
Hedef Yok

Ayarlama ve
Verici Unitesi
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ise Baslamak
Hedef nasil bulunur (Birinci Asam

Arama icin alici cihazi ayarladiktan ve yapilandirdiktan sonra. Hat Alici Cihazini kemere takin veya

cebinize koyun, daha sonra dalgalari ileten ve alici antenleri yatay olarak zemine tutturan yer vericisi

tinitesinden iki metrelik bir mesafe 6l¢tin.Her tarafta 25 cm mesafe bulunan bir anteni tutun ve sag

antenin sol antenin 2 cm Uzerinde oldugundan emin olun.

- ~ ~
L d ~
L4 ~
* -~
4 .
. .
. .
. .
’ .
) [
)
[] 2 M 1
A —
]
: Ayarlama ve ®-------- '.
L. []
N verici B
) birim ]
[y .
‘ .
. ’
. ’
A3 K4
- 4
-~ L4
~~ ’
~ - ’
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ise Baslamak

Hedef noktay: gectiginde, tekrar
kesisen bir sey olmayacak, bu da

antenlerin hedef noktasinin étesinde Semlerme s Ak e E
oldugu ve geri dénecegi anlamina noktas! arasindaki orta nokta hedef

gelir. noktasidir.

Giig hattinin tizerinden antenlerin
kesisimi boyunca gi¢ hattini takip
edin ve takip edin.

Giig hatti ¢ikisinda antenler paralel
ve agik olacak.

Antenler Hedef konuma giden
elektrik hattina dogru kesisecektir.

Cihazin etrafinda 2 metre

yaricapli dondiriin
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ise Baglamak

Elde Uzun Menzilli
Konum Belirleyici
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ise Baslamak

O STATUS ( >

HANDHELD
LRL

@ EILRLUnitesi
@ Alavericianten
o Tasima kavrama
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ise Baslamak

4xAA
Piller

o Anteni El LRL Unitesinin 6niindeki jaka takin.
e Tutamagi Unitenin altindaki sokete baglayin.
e Pil b6lmesine 4xAA Piller yerlestirin ve polariteye dikkat edin.

Not:

En iyi Grtin 6mrd icin Yiiksek kaliteli piller kullanin ve depolamadan 6nce ¢ikarin.
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ise Baslamak

O STATUS ( )

o
o
o
o

HANDHELD
LRL

@ Antenjaki © Durum géstergesi
© Gigdigmesi @ Hedef LED'ler

e Hedef Secici Dugmesi e Lazer isaret ¢ikisl
o Lazer digmesi
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ise Baglamak

+% Kullanic, asagidaki sekilde gésterildigi gibi cihaz yatay olarak hafif egimli olarak kavramak
zorundadir.

Toprak

o< Ardindan cihazi saga ve sola hareket ettirerek cihazin dalgalarini ve cikis alanlarini harekete
gecirin ve cihazi durdurun.

sol

Yana dogru hareket etme

sayfa
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ise Baslamak

Bulunan bir hedef durumunda, cihaz, sinyali normal yoldan hedef nokta yolu olan baska bir
parcaya yonlendirecek bir sinyal ve bir okuma alacak, daha sonra cihaz ayni yénde sabit olacaktr,
bu arada tam olarak dénecektir. Cihazin zit yoniine ulasana kadar gittigi yone dogru ilerleyin ve
pistin bir kez daha degistigine dikkat edin ve hedefe dogru ilerleyin.

daha sonra, ilk okuma noktasindan 30 metre ileriye dogru hareket ettirin ve cihazin dalgalarini
harekete gegirin ve cihazi sabit tutun ve hedef okunakliysa sonucu bekle, cihaz tekrar ayni noktaya
dogru donecek ve boylece hedef teyit edildi.

Daha dogru okuma ve belirleme icin adimi farkl noktalardan tekrarlayin ve tim parcalar bir
noktada kesisiyorsa, o zaman hedef noktasidir.

Ikinci okuma
v | kullanici Ilk okuma
Uguncu okuma

\
kullanici kullanici

|

N
Hedef ‘ Kesisim noktas!

/ \

, (BN

. 1 N
1

Hedef mesafeyi tahmin etmek icin farkli mesafe degerini secin ve yukaridaki adimi tekrarlayin.
Basarili adimlar yaklasik hedef mesafeyi gésterir.

Dogruluk igin islemi tekrarlayin.
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ise Baslamak

def nasil bulunur

«%s Hedefe dogru ¢oklu okumalar yaptiktan sonra. Cihazi normal sekilde tutarak ayni yonde yiriimeye
baslayin.

Gegme noktasina ulasincaya kadar cihazin normal yolun etrafinda noktaya dogru déndiguni
goreceksiniz.

Cihaz ile yavasca dondurtin ve cihazin saga ve sola dénecegi noktaya ulasincaya kadar yavasca

hedefe dogru yiirimeye baslayinca hedef noktayi bulmussunuz demektir.

¥ Hedef noktay: gectiginde cihaz

1
1
parca etrafinda déner. 4

-
-
d L.

Toprak

Hedef

sayfa
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ise Baslamak

o Hedef noktayi daha dogru bir sekilde bulmanin baska bir yolu daha vardir, kisaltma yontemi)
hedef noktadan 3 m kare olusturan 4 agidan hedef icin 4 farkli okuma almak igin tespitin kesisme

noktasi hedef noktadir.

kullanici

e —@ - - -

Cihaz Yonii

Cihaz Yonu Cihaz Yonu

-
I
I

kullanic . — . kullanict
I I
I
-

I — — — —

I
1

nuoAzey

kullanici

Hedef derinligi tahmin etmek icin yerine derinligi degistirmek ile hedef mesafe tahmin islemini

tekrarlayin.
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ise Baslamak

Hedef Derinligi Nasil Bulunur

Yayin biriminin farkli yénleri
_——————-

Ortalama hiz

e
1 Cihaz kapanir

¥ Hedef konuma dogru
mmm -

Bu mesafe hedefin derinligine esittir

3
o
=
T
o
3
T

Hedef

.
v

.
.

Toprak

sayfa

34



ise Baslamak

__IE
Hissi
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ise Baslamak

Dogrulama Birimi

Bu linite, metalin etrafinda olusan iyonik alanlar algilayarak gomult metalleri
algilayacak ve bu sayede sensér metal konumunu tespit edecek ve tespit edilen alanin
alaninda bip sesi ¢ikaracaktir.

Bu (inite iyonik algilama sistemini uygular. Cihaz, uzun bir siire gémiilmek Gzere

olusan yeralti metallerini ve gomlii iyonlar belirleyecektir.

Metaller ve Mezarlar Tespiti

Mikrodenetleyici

Dijital Sinyal isleme (DSP)

Gorsel gosterge (10 Bar LED) ve Ses Gostergesi
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ise Baslamak

lyon Sense arama ydntemini sectiyseniz, Dogrulama Biriminin acik oldugundan ve gdsterge LED'inin

acik oldugundan emin olun.

Detection System

LR

Teledetection iON Sense Ground Sensor

Hedef meniiden arama icin hedef tiiriinii secip “Enter” a basin.

Ardindan hedefi onaylamak ve aramayi baslatmak icin tekrar “Enter” tusuna basin.

iONIDetection

Y IN

Gold Silver Copper Bronze

“Dogrulama Birimi” acilir ve ana tiniteden secilen hedefe kablosuz olarak baglanir.

Not:

Dogrulama tnitesinin agik ve mesafe icinde oldugundan emin olun.
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ise Baslamak

o iyon Sensori Konnektort o Flas LED digmesi
e Flas led e Ses diigmesi

e Gorsel Sinyal Gostergesi o Kalibrasyon diigmesi
o Gli¢ diigmesi

e Pil gostergesi
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ise Baslamak

Hoparlor cikisi

Gli¢ Dugmesi ACIK / KAPALI

5v-3A'da DC

06860

iyon Sensori: iON Konnektdriine baglayin (1)
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ise Baslamak

Guc¢ digmesi: Glic anahtarini ACIK konuma getirdikten
sonra Uniteyi agmak icin basil tutun.

LED el feneri digmesi: gece kullanim kolayhgr i¢in
Uinitenin 6ntindeki el fenerini dondirmek icin digmeye
basin.

Ses diigmesi: ses seviyesini segmek icin digmeye basin

Zemin kalibrasyon anahtari: Bu tus ile kullanici, cihazin
calistigi araziye ve ortama uyum saglayacak sekilde cihazi
ayarlayabilir. Cihaz, daha iyi sonuclar icin arama aracinin
normal ve sabit ayarini verir.

Not: Cihazin genel olarak sinyal verdigi bir alanda arama
yapmaya baslayabiliriz.

Kalibrasyon tusuna bir kez basin ve sinyalin dengelenme-
sini bekleriz.

Bu herhangi bir yonde ¢almaya devam ederse, istikrarli bir
sonug elde edinceye kadar tusa tekrar basariz ve sonra
hedefleri belirlemek igin arama alanina gideriz.

Cihaz kalibre edilmemisse kalibrasyonu ayarlamak icin tg¢
seviye vardir. Yiksek voltajdan, vb. Yiiksek seslerin oldugu
bolgelerde bulunuyorsunuz.
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ise Baslamak

Dogrulama Birimini kullanmak icin, Once stipheli hedef konumdan
uzaklasin ve denge diigmesine basarak cihazi kalibre edin, ardindan hedef
konumun etrafinda hareket etmeye baslayin.

Unite, ses ve gorsel sinyalleri gésteren hedef iyonik alana gére tepki

verecektir. Unite hedefe yaklastiginda sinyal artar.

: lyonik alan siddeti, metal tipine ve yeraltina olan siireye baghdir.

Bu Unite kullanilarak hedefin yaklasik derinligi belirlenebilir. Hedef
nokta belirlendikten sonra, hedefi hedefe yonlendirin ve akustik
gosterge baglantisi kesilene kadar herhangi bir yéne dogru
yuriyln. Bu noktadan hedef noktaya olan mesafeyi 6lctiyoruz, bu

hedefin derinligine olan yaklasik mesafedir.

Ses gostergesi Gorsel Gosterge
- seviyesi Seuiyesi
Hedef EO) é
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ise Baglamak

Sarj edilirken Pil Durumu

Sarj edilirken Pil Durumu

Yanip Sénen Kirmizi: Pil ilk

asamada sarj olmaya basliyor

Kirmizi géstergenin yanip sénmesi

durur ve sari yildizin yanmasi, sarj

isleminin ikinci asamasinin basladigini

gosterir.

Sani gbsterge yanip sénmeyi keser ve
yesil yanip ssnmeye baslar, sarj
isleminin igincii ve son asamasini

gosterir.

Tam akil sarji Gzerindeki tim isiklar sarj

cihazinin baglantisini kesmistir

Aciklama -

Gostergesi

Y

-Kullanildiktan sonra aklyti hemen sarj edin.

-Pil dolu oldugunda sarj cihazini ayirin.

-Sadece uriinle birlikte verilen sarj adaptortini kullanin.
Uniteyi yanici nesnelerden uzaklastirin ve saklayin.

Calisirken Pil Durumu

Aciklama -

Gostergesi

% 100 Pil

% 50Pil

% 25Pil

Yanip Sénen Kirmizi: Pil zayf ve

(nite otomatik olarak

kapanacaktir

Veri katyon Unitesi icin Sarj Adaptérii: 5VDC / 3A 15W

sayfa
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Yer Sensoru
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Zemin Sensorii Sistemi

Zemin Sensorii Sistemi, toprak katmanlarini taramaya ve yer

altindaki metalleri ve bosluklari belirlemek ve yerlestirmek icin

manyetik alanlari okuyarak icerigi tanimlamak icin calisir.

e Gerekli tiim verileri ve arama islemi ile ilgili kullanim kolayligini iceren akilli

bir Kullanici Araytzu

%+ Metaller ve bosluklar arasinda farkli ayrim sistemi

g+ Hedef boyut ve yerin kaydini tutmak icin dalga formu kaydi

#% Gercek zamanli aninda sonuglar elde etmek icin gelismis sensérler

o% Ekran goriintist ile hedef noktaya dogru bir sekilde ulasiimasi.

Arama sonuglari:

Zemin Sensorl

Hedefin manyetik alanlarini algilamak ve sonuglari gercek

zamanli olarak gostermek

Manyetik 6l¢iim

Kayit icin dalga formuna ek olarak gostergeli gorsel ve

sesli sinyaller
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ise Baslamak

Toprak Sensor Sistemiyle calismaya baslamak icin ana mentiye gidin ve sistemi secin ve
sistem arayiiziine gitmek icin (ENTER) tusuna basin.

Deiection Systen

LR

Teledetection iON Sense Ground Sensor

Toprak Sensorii bagli degilse, ekranda sistemin calismaya devam etmesi icin kullanicinin
Toprak Sensoriinii baglamasi gerektigini belirten bir bildirim goértinecektir.

N} Ground Sensor

Void Metal

“ S
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Toprak Sensérii fisini asagidaki sekilde gésterildigi gibi Ana Unitenin arkasindaki sensér giris

jakina baglayin.

Ekranda, Toprak Sensoriiniin basariyla baglandigini belirten bir bildirim gériinecektir. Asagidaki
sekilde gosterildigi gibi

b Groune) Senser

Void Metal
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Tarama islemini baglatmak icin tasima kayisini omuzlara koyun ve Toprak
Sensoriini toprak ylizeyinden 15-20 cm uzakta yeryiziine dik tutun.

15-25¢cm :

Toprak

Baslamadan 6nce kullanici cihazi dengelemeli ve etkilenmemis bir yerde dengeleme 6l¢iimi
yapmak icin ENTER tusuna veya Toprak Sensorintin tstiindeki Diigmeye basarak hassasiyeti
zemine gore ayarlamalidir.

Aki yogunlugu, aramanin yerinden etkilenir, bu yiizden yogun manyetik aki alanlarinda okumalar
yanlis metal okumalara isaret eder.

Farkli topraklar nedeniyle cesitli dengeleme 6nlemlerinin alinmasi gerekebilir ve katmanlarin
farkli aki alanlari olabilir
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Kullanici, Toprak Sensériint tutan arama alanina dogru ytirimeli ve bir denge 6l¢timii yaptiktan
sonra. Hassasiyet sonuglari Gergcek zamanli olarak ekranda gértinecektir

Bosluk Metal Hedef Yok
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ise Baglamak

Orta araliktaki sabit bir gosterge, arama alaninda hicbir hedef gostermez.

CURE SEnser?

Void Metal

degerler gosterecektir.

gosteren hedefin duyarliligini gosterecektir.

CURC Snser?

Void Metal

Aramada metal hedef olmasi durumunda gosterge, ekranin yiiksek araliginda yiiksek

Dalga formunda orta cizginin lizerinde bir artis, hedef boyut ve boyutun hatlarini

sayfa
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ise Baslamak

Bu durumda mevcut hedef gegersizdir ve alinan sinyallere gore yiiksek mavi degerleri olan
interaktif gosterge ve arama alani A'daki hedef biiytikligu A dalgasi algilandiginda orta hat
tizerinde bir artis gosterecektir. dalga formu, hedefe ulastiktan sonra orta hattin altina disecek ve
bu da kullaniciya boslugun veya bosluk buytikligiinin ve boyutlarinin tahminini verecektir.

GroundiSeinsor

Void Metal

L
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Notlar:

-Pil dolu ve sarj bittiginde cihaz bir bip sesi ¢ikarir, boylece bildirim duyuldugunda sarj
cihazini ayirin

-Bir gosterge, cihaz calisirken Ust kosedeki sarj ilerleyisini gosterecektir

.-Cihazin performansinin en iyi durumda olmasini saglamak icin, cihazi kapatmadan 6nce

cihazi kapatin ve pilleri ¢ikarin.

Low
BATTERY!
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