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INFORMACION DE SEGURID

. sefial de dispositivo de
sefalizacién celular
obstrucciones, por lo que cuando
el dispositivo estd funcionando
cerrar celda

No lo use en areas de alto voltaje

resultados y rendimiento limitara

) . . 0
[ Nll'smo método de blsqueda en 8® 3 alta temperatura y alta en
go| &memo ' - humedad No almacenar.
oo Lugarno opere dos dispositivos.
= operador de elevacion de metal
- i
wl=| g:tis cliaelzslmacenamlento @ Esto puede afectar al operador,
= 90 p ) por ejemplo: anillo, reloj, cinturon
= Desconecte las baterias

La mejor resistencia y fiabilidad de la

\ Cambio de dispositivo o I de
N4\ ninguno de ellos confirmado fuerza. Fuerte y de alta calidadutilizar
) el mantenimiento anula la (b pilas.
garantia

& Practique antes de que el usuario comience a explorar y explorar
deberia.

Sin usar este dispositivo

manual de usuario primero
Leay entienda.

#% Guardar en un lugar fresco y seco. 15-40 C 5% -75% de humedad
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SPECIFICACIONES TECNICA

Sistema de busqueda:

Principio de busqueda:

procesador operativo:

Frecuencia de trabajo:

Poder
El consumo de energia:
Duracién de la bateria:

Tipo de pantalla:

El experto para detectar:

Multi sistema:
1.Sistema de localizacion de largo alcance

2.Sistema de busqueda hibrido (Alarma de sonido magnético iénico)

3.Sistema de exploracién geofisica

1. Sefales de frecuencia digital electrostatica de objetivo Obtener
procesamiento

2. Energia de objetivos en campos magnéticos e idnicos

3. Examine las capas del suelo y determine la resistencia. niveles de
electricidad del suelo, valores de cultivo y estos Analizar y revelar metas

MICROCONTLLER PIC18 & ARM 7

1)1 KHz - 30 KHz
2)Frecuencias personalizadas para medicion y verificacion verification

3)Medicion de resistencia eléctrica en ohmios

lones de litio de dos celdas 3,7 voltios, 2000 mA

Consumo méximo 200 mA

6 horas de trabajo

5.1 voltios 2.1 Amp / 2 horas de carga

Monitor TFT a color de 3,2 ", 65.536 Color, 48 Mhz, GPU CDMA

Oro - Diamante - Lingotes de oro - Plata — Bronce -Cobre - Aluminio -
Plomo - Estafio - Niquel — Platino- Mercurio - Hierro - Cueva - Billetes
— Agua

si

Si, antes de empezar a buscar en la lista de destinos se puede
seleccionar el tipo de objetivo
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ESPECIFICACIONES TECNICAS

BUSCAR EN PROFUNDIDAD:

BUSQUEDA DE DISTANCIA:

RESULTADOS DE
RETROALIMENTACION:

BLUETOOTH

INALAMBRICO:

SISTEMA AUTOMATICO DE
GUIA INTELIGENTE:

ALERTAS SONORAS:

ALERTA DE VIBRACIONI:

TEMPERATURA DE
FUNCIONAMIENTO

TEMPERATURA DE
ALMACENAMIENT
HUME

DIMENSIONES:
TAMAROS DE BOLSA:

30 m para metales, 300 m de profundidad de agua

2500 M, con la capacidad de controlar los niveles de la distancia de
blsqueda a través de la interfaz de control de distancia.

Guia de voz a la ubicacién de destino, grafica y vibrativamente

sl

SI

Si, por la interfaz grafica para localizar la ruta y la direccion del
objetivo y los comandos acusticos

S|

15°Chasta60°C

-15°Chasta40°C

Almacenable y 90% de humedad del aire puede trabajar en el grado

bilesik: 1 kg - desarticulado en la bolsa: 3 kg

18.9x10.4x5.8 cm

18.9x10.4x5.8 cm

4
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PAQUETES DE DISPOSITIVOS

El dispositivo tiene tres opciones avanzadas basadas en los
deseos del propietario del dispositivo y el propésito del dispositivo.

PAQUETE ESTANDAR

Este es el paquete basico para el MF1100PRO.
Sistema bdsico; es un sistema avanzado de monitoreo y

deteccion remota

\ MEF-1100 PRO MencE
METALS, CAVES & TREASURES FINDER =
STANDARD PACKAGE

LONG RANGE LOGATOR SYSTEM

Sistema de busqueda

a|Cla

I Geofisico Delargoalcance  Hibrida+ I

Nota: puede activar el resto de los sistemas mas tarde
Para otros sistemas, puede comprar la unidad de deteccién
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PAQUETE PROFESIONAL

PAQUETES DE DISPOSITIVOS

Este es el paquete profesional MF1100PRO

Este paquete viene con dos sistemas

1 - Sistema de monitoreo y deteccidn remota (sistema principal)
2- Sistema hibrido

MF-1100 PRO

METALS, CAVES & TREASURES FINDER
PRO PACKAGE

LONG RANGE LOCATOR SYSTEM
HYBRID+ SYSTEM
«

stema déi)ﬂsqueda

Geofisico Delargoalcance  Hibrida+

Nota: puede activar el sistema de busqueda geofisica mas tarde
Puede adquirir una unidad de deteccion para este sistema
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SUPER PAQUETE

MF1100PRO es un paquete premium

Este paquete consta de tres sistemas:
1.Sistema de localizacion de largo alcance (LRL)
2.Sistema hibrido.

3.Sistema de busqueda geofisica

MF-1100 PRO o

METALS, CAVES & TREASURES FINDER =
SUPER PACKAGE

LONG RANGE LOCATOR SYSTEM
GEDPHYSICAL SYSTEM
HYBRID+ SYSTEM

Sistema de busqueda

Geofisico De largoalcance  Hibrida+
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PIEZAS DEL DISPOSITIVO

Unidad de control principal

Se determinan los criterios de busqueda y la
configuracion del dispositivo.Inalambrico a

través de la unidad de control del dispositivo
principal Comunicarse a través de un enlace.

Valores: Entrada: 100 - 240V AC / 50 - 60Hz / 0.5A
Salida: 5V continuos / 2A / 10W. Disefiado con un
puerto de carga MICRO USB para combinar

el sistema de cargador universal, lo que facilita su uso
cualquier cargador disponible.

Sensor hibrido

Este sensor hibrido es nuevo especialmente dentro
del grupo MWF. Escanea las capas del suelo verificar
y describir su contenido y oro subterraneo, encontrar
minerales y vacios. iones y campos magnéticos,
ionicos intenta leer los niveles.

Suelo Unidad

Esta unidad de corriente eléctrica, tierra,determinar la fuerza y
la identidad de los materiales subterraneos, trabaja para
detectar e investigar. Oro, minerales y distinguir con precision
los objetivos en las cavidades subterraneas Esta unidad
funciona con dos sensores de escaneo.

robe

Hecho del mejor acero inoxidable. Se colocan dos
sondas en el suelo y la energia se conecta con cables.
Medida de ondas enviadas al dispositivo.completar el
proceso de medicion en la busqueda
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PIEZAS DEL DISPOSITIVO

Antena transceptora

Sefiales especiales y unicas y ondas de busqueda una antena
telescopica responsable de transmitir y recibir.

Transmisor de tierra

Equipado con un transmisor interno que funciona en dos
sistemas. Hay un sistema de filtrado de sefales para verificar
la posicion del objetivo. Este sistema asegura la correcta
transmision de la sefial con ondas terrestres y aporta mejoras.
comunicarse con el sistema bluetooth trabajos. La unidad
principal se enciende y apaga desde una interfaz de control
especial.

Esta unidad funciona para obtener el sistema de advertencia
por voz del dispositivo. La unidad principal se conecta de
forma inalambrica y a los auriculares. Tanto en sistemas de
busqueda hibridos como de largo alcance nosotros podemos
usar. Sonido en la parte superior de la unidad Puede controlar
y silenciar el volumen con el interruptor de control.

De forma inalambrica a través de la toma de auriculares
superior Uselo, puede escuchar las indicaciones de voz.

Se adhiere a la parte posterior de la unidad principal y se
mueve libremente en un circulo de 360 grados.

9
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UNIDAD PRINCIPAL

Tomas de antena para transmisor
y receptor

e Pantalla

e Tecla de control de volumen

e Llave trasera
e Confirmar

0 Poder y tecla de bloqueo

o Botdn de seguimiento de objetivos

Movimiento arriba, abajo, derecha e
izquierda presione las teclas

Tecla de control de brillo de la pantalla

@ Toma de conexion de sensor hibrida
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UNIDAD PRINCIPAL
|I Interfaz trasera Il

0 Luz indicadora laser e Toma de carga
e Montaje de la toma de acoplamiento 9 Salida de audio

e Compartimiento de la bateria
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CONFIGURACION DEL DISPOSITIVO

* Encienda el dispositivo manteniendo presionada la tecla ((®)) en la parte
frontal del dispositivo

« El dispositivo mostrara la pantalla de carga y luego buscara sistemas en
el menu principal

& NOTA:
La primera vez que enciende el dispositivo, debe seleccionar el idioma
del sistema.

English Francais axypall Espaiiol
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CONFIGURACION DEL DISPOSITIVO

+ Descripcién de la barra de informacién en la parte superior de la pantalla de la unidad
principal del dispositivo

La barra de informacién ayuda a leer la configuracién del dispositivo. El tiempo
transcurrido durante el proceso de busqueda, muestra el nivel de bateria y el brillo
de la pantalla

Sistema de busqueda

Geofisico Delargoalcance  Hibrida+

0 Nivel de carga de la bateria e Nivel de brillo de la pantalla

9 Icono de estado del sistema 6 Indicador de tiempo
Bluetooth (activo / bloqueado)

9 Nivel de sonido
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CONFIGURACION DEL DISPOSITIVO

+% Utilice los botones (o . g o para navegar por las opciones del menti en la
pantalla. (0 a cualquier ubicacion para confirmar la seleccion.Presione los

botones (.) para regresar.

« Menu de configuracion

Para ingresar al ment de configuracién, presione el botén (@ ) en el mend
principal para moverse entre las ventanas del menu de configuracion,

y luego presione (& ) para ingresar a la ventana de configuracién seleccionada,
y encontrara que hay varias opciones de ajuste. Para salir de la ventana de
configuracion seleccionada, presione el boton (@ ) para moverse nuevamente

entre las ventanas de configuracion.
® Presione el boton (.) en la ventana de ajuste de brillo para ajustar el brillo
de la pantalla. Luego, puede ajustar el nivel de brillo del 10% al 100%.
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CONFIGURACION DEL DISPOSITIVO

« Menu de configuracion
® Desplacese hacia abajo y presione el botén ( {8l ) para configurar alertas de

sonido. Luego subwoofer Verifica el volumen yendo al icono y también puedes
apagarlo por completo. Puede habilitar y deshabilitar la opcion de vibraciéon.
Tonos de las teclas de la unidad principal Puede activar y desactivar la opcion

de auriculares.

e Para cambiar el idioma del sistema, vaya a la ventana de configuracién de
idioma y presione el botén (&) luego seleccione el idioma que desee y confirme.|

MF 1100PRO, Es multilingiie, incluido el arabe.

© 0 0 O

English Francais dagpall Espaiiol

e Para configurar el valor de la hora, vaya a la ventana de configuracion del reloj
y luego presione el botén ( 8} ).Luego configure la hora y confirme.
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CONFIGURACION DEL DISPOSITIVO

+ Ment de configuracion

e Para configurar el sistema bluetooth, vaya a la ventana de configuracion

de bluetooth, luego presione el botén (u), luego puede encender o
apagar el bluetooth @ @&

o Para establecer la contrasefia, vaya a la ventana de configuracion de
contrasefia y luego presione el botén (.). Puede activar o desactivar la
contraseiia yendo a los iconos (deshabilitar / habilitar) y presionando el
botén (0, y luego ingrese la contraseiia preestablecida. También puede
cambiar la contraseiia eligiendo (Cambiar) Luego ingrese la contraseiia
anterior y luego ingrese la nueva contrasefia, teniendo en cuenta que la

contrasefa debe constar de cuatro digitos de nimeros.

Set password

Enable / disable Change

Nota: Si no hay una contrasefa preestablecida por el usuario, la contrasefa
predeterminada de fabrica es cuatro ceros. (0000)
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CONFIGURACION DEL DISPOSITIVO

Para restaurar la configuracion de fabrica, vaya a la ventana de
restablecimiento de fabrica y presione el boton (@)
Puede restablecer el dispositivo desde la ventana de confirmacion.

Restablecimiento de fabrica

Todos los datos se perderdn.
Presione OK para continuar

< Menu de configuracion

o Verifique la informacién del dispositivo-producto desde su teléfono
inteligente mavil (version del software descargado-informacién del
fabricante del modelo del dispositivo-niimero de compilacién)
QRCODE Puede usar el cédigo e ir directamente al sitio web de MWF

Es‘m\dN nber:
SerialNumber 0000011

+ Presione el botén (@) para salir del meni de configuracién y regresar al

menu principal.

17 Pégina



CONFIGURACION DEL DISPOSITIVO

< Empezar a trabajar

e Seleccione el icono del sistema de bisqueda deseado en el menu principal
para iniciar el proceso de bisqueda
Los sistemas de bisqueda disponibles apareceran en la pantalla, estos son:
sistema de deteccién de largo alcance, sistema de busqueda hibrido
o sistema de deteccion geofisica. Puede encontrar informacion detallada
(introduccion) sobre como funcionan los sistemas en esta seccion.

Sistema de bisqueda

Geofisico Delargoalcance  Hibrida+

« NOTA:
Si tiene el paquete ultra del dispositivo, se habilitaran los iconos de tres

sistemas (Sistema de deteccion de largo alcance, Sistema de busqueda
hibrido o Sistema de deteccién geofisica)
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2. YNV :T V)@ Sistema de localizacion de largo alcance

Sistema de localizacion de largo alcance
(LRL

Caracteristicas del sistema

Se han agregado muchas tecnologias nuevas a nuestro sistema de geolocalizacién de largo
alcance. Esta tecnologia especial Unica trabaja para detectar y posicionar objetivos de forma
.remota

El indicador de alarma muestra su proximidad al objetivo a medida que avanza hacia el
objetivo para la deteccion de deteccion desde el sistema incorporado, que el dispositivo
.puede detectar a través de sus objetivos

Sistema de guiado inteligente automatico, interfaz grafica especial que permite a este sistema
identificar y ver al usuario, proporciona automaticamente informacion sobre la direccién y

.posicion del objetivo

Tiene una interfaz de control inteligente para ajustar niveles, capacidades de busqueda y tipo
.de objetivo, tiene una lista de objetivos de diferentes objetivos

Para buscar esta lista puedes elegir cualquier destino; Oro - Diamante - Lingotes de oro - Plata
- Bronce - Cobre-Aluminio - Harina de plomo - Estafio - Niquel - Platino - Mercurio-Hierro -

30 Cueva - Billetes - Agua. Indica que el nivel de profundidad de busqueda es de hasta
-25m-20m-15m-10m - 7m - 5m - 3m - 1 metros. Nivel de profundidad: Incrementos de

m. EI 2500 30m. Con la funcién de control de distancia, puede escanear distancias de hasta
-m 500 -m 750 - m 1000 - m 1250 - m 1500 - m 2000 - m 2500 nivel de distancia aumenta de
m. La funcién de laser guiado se puede activar o desactivar desde la interfaz del 100 - m 250
sistema. Equipado con un dispositiva de transmisién integrado funciona en dos sistemas,
sistema de filtro de senal para confirmar o amplificar la sefal seleccione el sitio de destino y el
sistema de transferencia de ubicacion
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¥4 LYWLV Sistema de localizacion de largo alcance

Piezas del sistema de largo alcance
(LRL)

0 Unidad principal

o Antenas transceptoras

e Brazo portador
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1 F 4PN YY1V Sistema de localizacion de largo alcance

o Conecte las antenas en el lugar designado en la parte frontal de la unidad

o Coloque el brazo debajo de la unidad

Note:
Do not forget to remove the batteries from the unit before storage to ensure they are
working properly
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A ¥4 GV Sistema de localizacion de largo alcance

% empieza a mirar

e Seleccione el sistema Long Range Finder seleccionando el icono LRL y luego

(@) presionando el boton
Después de ingresar al sistema de geolocalizacién de largo alcance, las opciones de

ubicacion apareceran en la pantalla como distancia - objetivo - y profundidad. De
listas de destinos Comenzamos determinando el tipo de objetivo requerido. 16
Estos son: Oro - Diamante - Oro crudo - Plata - Bronce - Cobre - Aluminio - Plomo -
Estafio- Niquel - Platino - Mercurio - Hierro - Cuevas - Cavidades - Papel moneday
Agua

Monedas de papel Hierro Mercurio Platino Niquel

. | Pratinum
. 195.
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LU MLV ELY Sistema de localizacion de largo alcance

#* empieza a mirar

Interfaz de buscador de largo alcance

.Utilice estos botones para cambiar entre objetivo, distancia y profundidad < »

.Utilice estos botones para seleccionar el objetivo y los parametros de busqueda ¥ A

@ Parainiciar la busqueda nos dirigimos a la opcion de busqueda, luego de hacer la seleccién

presionamos una interfaz donde podemos elegir entre el boton ( @) y el localizador y filtrarlo

Filtro Y

1. Distancia Upjectivo F Frofundidad

% NOTA
Asegurese de que el sistema Bluetooth esté activado. Puede habilitar la opciéon cuando

ingresa directamente a la ventana de inicio de busqueda
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714 ¥ 290 N1V N Sistema de localizacion de largo alcance

¢ empieza a mirar
@ Antes de elegir transmisor o filtro de tierra

e Abra la unidad de soporte en tierra, proporcione una bateria de 1.9 v adecuada para la

unidad de soporte en tierra
e Luego presione el boton (ON / OFF) y espere un momento para encender la unidad.
Conéctese con la unidad principal a través del sistema bluetooth, la luz azul aqui deja de

parpadear en el simbolo de bluetooth en la unidad principalPor lo tanto, la unidad de

conexion entre la unidad principal y el unidad de apoyo en tierra instalada

Luego, después de asegurarnos de que gira la unidad de soporte de piso, la atornillamos al piso,

para que quede conectada a la unidad principal via bluetooth

Luego vamos a la unidad principal y seleccionamos el marcador de posiciéon

NOTA: También podemos seleccionar la opcién TRANSMISOR desde la unidad

de soporte del suelo presionando la tecla .
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1 dF 4.9 1Y.Y:7.V).\: 3 Sistema de localizacion de largo alcance

% empieza a mirar

@ Ground Wave Search System proporciona un sistema de busqueda de ondas terrestres

compatible con: Con sistema de ajuste fino, mejora y sistema de ajuste automatico ATS

@ El sistema de ajuste automatico (ATS) es una nueva invencion especial. Este

sistema de grupo MWF proporciona resultados precisos en todos los tipos de suelo porque
este sistema identifica automaticamente el suelo en el campo y comienza a buscar
automaticamente. Al ajustar el tipo y las propiedades del suelo, la interferencia radiactiva
causada por el impacto de cualquier terreno rocoso y montanoso puede afectar a muchos
dispositivos. Sin embargo, este sistema proporciona resultados precisos con la frecuencia de

senal, el voltaje y la longitud de onda requeridos
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4 ¥ UYLV Sistema de localizacion de largo alcance

<& empieza a mirar

En el siguiente paso, la ventana de busqueda del sistema muestra la direccion del
objetivo, lo que ayuda a identificar facilmente el punto objetivo y el punto de
perforacién con el icono del rayo laser, asi como la brujula y los criterios de busqueda a

una profundidad de distancia puedes trabajar

4% Elusuario debe mover el dispositivo por el asa de transporte horizontalmente hasta el suelo.
Manténgalo ligeramente inclinado hacia el suelo como se muestra en el dibujo

suelo
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IS YA LT N LVELEY Sistema de localizacion de largo alcance

4 empieza a mirar

+% Primero movemos el dispositivo hacia la izquierda y hacia la derecha, luego sujetamos
firmemente la mano que sostiene el dispositivo

~
¢'7 derecho

izquierdo
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IS YL UT R LTS Sistema de localizacion de largo alcance

# empieza a mirar

Si encuentra el objetivo designado para encontrar. El dispositivo recibird esta lectura y la senal para
cambiar automaticamente su curso de la ruta normal internamente estable, y esto la tendencia
sera hacia la ubicacion de destino. Mientras tanto, borramos la ubicacién de destino y la
configuracién comienza a iniciar una alarma audible para la ubicacién de destino, luego el
dispositivo cambia la nota en otro momento y en otro. Para ir a la ruta del dispositivo, vamos
completamente a la direccién del dispositivo y buscamos estacionamiento en reversa, suelo e
inicio de alarma sonora continua. Luego instale el dispositivo en la misma direccién. Mientras
tanto, borramos la posicion objetivo y el ajuste da una alarma hacia la posicion objetivo. Cambie la
nota del dispositivo més tarde y en la ubicacién de destino. Para ir a la ruta del dispositivo, cuando
pasamos por completo la direccion donde se encontraré con el estacionamiento en reversay a
metros, comienza una alarma sonora continua. Luego nos alejamos del primer 10 partir de los
punto de lectura. Nos aseguramos de que el dispositivo se dirija hacia el objetivo y el objetivo sea,
y requiere mas que leer el dispositivo desde una direccion diferente.Podemos hacer esto varias

veces para verificar la direccion del objetivo

segunda lectura

1 primera lectura

tercera lectura Usuaria .

\

Usuaria Usuaria

< Es preferible caminar por un camino sinuoso mientras busca su destino y cambia de direcciéon
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3114 ¥R VYL VEV P Sistema de localizacion de largo alcance

% empieza a mirar

Luego de confirmar la ruta objetivo, presionamos el botén ((@)) para proceder correctamente

Advertencia de desviacion correcta en la direccion de la carretera de destino indicada por su

cambio

2500 m

Esta advertencia indica que esta en el camino correcto hacia el destino especificado
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2. GNP Sistema de localizacion de largo alcance

#* empieza a mirar

C

#% Luego de confirmar més de una lectura de la direccion de la presencia del objetivo presionamos el botén
mover para instalar la trayectoria del objetivo y caminamos en la misma direcciéon y normal para llevar el
dispositivo. Nota durante la cual el dispositivo emitio6 alertas para indicar que camina estd en el camino
correcto hacia el indicador. Es una flecha que indica la direccion de la convolucién para volver al camino
correcto, hasta que lleguemos al punto en el que desviamos el sitio del agua y notaremos que el
dispositivo ha cambiado automaticamente de direccion desde su camino natural para volver a la
ubicacién y el punto del objetivo, aqui también giramos con el dispositivo hasta la ubicacion del
objetivo. Oye y caminamos lentamente y cuando estemos directamente encima del sitio objetivo
notaremos que el dispositivo comenzara a girar a izquierda y derecha y esto indica que hemos
.identificado el punto del objetivo

o encontrar el objetivo

i
1 El dispositivo se desvia del rumbo

. % Ydespués de exceder el punto objetivo
S -

suelo

Objetivo
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UL YAV L EV LG Sistema de localizacion de largo alcance

& Hayotra forma de determinar con mayor precision dénde esta el objetivo. Al tomar
metros cuadrados 3 cuatro lecturas del objetivo, cuadramos el terreno del objetivo. A
del sitio objetivo, veremos la interseccion del area. Técnicamente, sera el punto medio
.del objetivo

Usuaria

ruta del dispositivo

-
I
I

ruta del dispositivo ruta del dispositivo

-
I
[

Usuaria . —} Objetivo ‘— . Usuaria
[ I
I I
l -

onisodsp [ap ens

Usuaria

El usuario puede volver al menu principal para encontrar la profundidad aproximada del
objetivo y reajustar la configuracion de busqueda. Puede cambiar el nivel de profundidad a
través de la lista de profundidad. Por ejemplo, en la primera muestra de profundidad

seleccionada, reducimos la profundidad de 5 metros a, ingresamos metros y mantenemos
el dispositivo en la ubicacion del objetivo remoto, Sepa que puede estar en el medio.
Profundidad aproximada del objetivo Puede cambiar el nivel de grofundidad hasta que
.aprenda
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2. CY- N1V Sistema de localizacion de largo alcance

# Iniciar busqueda Como detectar la profundidad del objetivo

diferentes aspectos de la unidad de sefalizacién

elocidad media

' Estadistanciaesigualala 1

) . "=
3 profundidad del objetivo. S

Suelo

Esta distancia es igual a la profundidad del objetivo. ¢
4

profundidad objetivo
.

Objetivo
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A4 YA LT LU LVELEY Sistema de localizacion de largo alcance

+% empieza a mirar

Puede utilizar el sistema de filtro para asegurarse de que el tipo de objetivo sea metal
metalico o un objetivo metalico enterrado. Regresamos a la ventana principal de busqueda a
largo plazo y hacemos clic en Iniciar bisqueda nuevamente. Luego seleccionamos la opcién

<

de filtro

O
Transmisor =
~~

I, Distantia ¢ unjecuvo § rroiundidad

metros del objetivo y 10 Luego colocamos la unidad de apoyo terrestre en el suelo a unos
mantenemos el dispositivo entre la unidad de apoyo terrestre y el objetivo. Advertimos el
dispositivo y lo configuramos manualmente, esperamos leer. Si el dispositivo esta dirigido,
real y muestra que esta escondido. Sin embargo, si el dispositivo %100 este objetivo es
apunta a la unidad de soporte en tierra con él, el metal objetivo y el mismo metal que
eligié buscar pueden serlo. Porque algunos de ellos son metales grandes en rocas molidas

El dispositivo se dirige hacia la
unidad de soporte del suelo El dispositivo est dirigido hacia el objetivo
Metales aglomerados %100 objetivo real
suelo
I' @ objetivo
1 10M |
! s 1 s i
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S ¥4.C¥: VTG Sistema de localizacion de largo alcance

e Sistema de filtrado de sefial para confirmar la ubicacion del objetivo, y el sistema
equipado con ondas terrestres con el sistema para una transmisién precisa y mejora de la
senal, este transmisor funciona con un sistema Bluetooth para comunicarse con la
unidad principal a través de una interfaz de control especial para operar y cerrar estos

sistemas a través de la interfaz del sistema

@ Proporciona un sistema de filtrado de senales, para evitar cualquier interferencia causada

.por ondas de radio o frecuencia presentes en el aire
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de busqueda hibrido

(HYBRID+)

|| Sistema de busqueda hibrido

Caracteristicas del sistema

Este sistema hibrido trabaja en nuevas tecnologias, especialmente para el grupo
MWEF, ya que trabaja para escanear y verificar capas de suelo para identificar su
contenido y leer los niveles de campos magnéticos e idnicos y radiacion al mismo
tiempo para identificar y detectar las ubicaciones de oro., minerales y vacios
subterraneos

Una interfaz inteligente que le brinda claridad y resultados exactos sobre los-
objetivos y sus ubicaciones

Clasificacion entre metales preciosos y no preciosos y espacios

Sistema grafico de osciloscopio grafico para determinar el tamano del objetivo
Sensores hibridos avanzados que brindan resultados inmediatos, directos y en
tiempo real

Identificacion precisa del objetivo con representacion grafica en pantalla
Sistema de deteccion y verificacion inteligente de que el sensor hibrido esta bien

conectado al dispositivo o no
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de busqueda hibrido

Componente de busqueda hibrida
(HYBRIDL+)

7)

El sensor hibrido se instalara en el
Jlateral

representa el punto rojo en ambos
sensor y enchufe del sensor
principal

hay unidades

SENSDOR

H
¥
o
>
I

iia

0 Unidad principal eToma de sensor hibrida

9 Sensor hibrido eBotén de calibracion automatica
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Sistema de busqueda hibrido

# empieza a mirar

Para usar el sistema hibrido: Primero, seleccionamos el sistema de busqueda hibrido
presionando el botén .

Sistema de busqueda

Geofisico Delargoalcance  Hibrida+

.Luego aparece la interfaz principal del sistema de busqueda

La interfaz de busqueda le mostrara el porcentaje de configuraciones calibradas. Usando la
representacion en color o incolora de la intensidad y el tipo de sefial de destino. Al especificar su
proximidad como porcentaje, puede utilizar un grafico instantaneo para determinar la posicion
de los espacios, el tamafo objetivo.Los indicadores de gradiente, 6pticos y actsticos del gréafico
funcionaran de acuerdo con los campos i6nicos del objetivo en la ubicacion. Las sefiales

aumentaran a medida que se acerque a la ubicacién de destino
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Sistema de busqueda hibrido

«% empieza a mirar

Quite cualquier cosa similar al objetivo que desea buscar del campo de busqueda, luego presione la
tecla de calibracion (@) ) para calibrar el dispositivo al entorno. Luego comenzamos a movernos

alrededor del 4rea objetivo

Sosteniendo el dispositivo horizontalmente, puede moverse y buscar el objetivo

111

Objetivo
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EMPEZAR A TRABA Sistema de busqueda hibrido

+% empieza a mirar
Calibracion automatica

Clave de calibracién de ubicacion: el usuario puede cambiar esta
unidad a través de este botdn puede ajustar. Adaptar el dispositivo al
terreno y al clima, ajustar mejor la herramienta de busqueda de forma
natural y constante proporciona resultados

Nota: Por lo general, podemos iniciar la busqueda en un area donde se
encuentra el dispositivo

Presione la tecla de calibracién una vez y ayudaré a estabilizar la

senal.Estamos esperando, no habra sonido. si esta pregunta sigue

sonando en ambas direcciones cambie de nuevo hasta que obtenga

un resultado y luego mueva los objetivos Busque en el area para
encontrar
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de busqueda hibrido

Calibracion manual

Puede calibrar manualmente el dispositivo en la interfaz principal, de forma profesional. Presionar
un botén (.) para mostrar la ventana de criterios de busqueda consta de dos partes para

calibrar la sensibilidad del dispositivo a sus necesidades para el sistema de busqueda hibrido

primera parte: indice porcentual, los factores perturbadores del ambiente aparecen como un
usando los cuadros de %0 seguin la siguiente expresién. Alcanza el 100 y 0 nimero entre
calibracién y sensibilidad comprobar notas

O Parametros de busqueda

Calibracién

Sensibilidad

Calibracion de la primera parte
En la segunda parte: el cursor de color muestra una lectura de color basada en los factores

perturbadores circundantes. La lectura del color de los degradados se realiza completamente
.gracias a las tablas de calibracién y sensibilidad.hasta que desaparezca

G Parametros de blisqueda

Calibracién

Sensibilidad

Calibracién de la primera parte
Por lo tanto, el dispositivo esta listo para funcionar con alta precision y excelente rendimiento.

Determinar estos criterios lo ayudara a realizar busquedas de manera profesional y mas precisa.Si
encuentra algun problema, puede acceder a la interfaz del sistema de busqueda de calibracion
automatica especificada presionando el botén de calibracién en la pantalla principal de arriba
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de exploracion geofisica

Sistema de exploracion

geofisica

Ventajas del sistema

® Este sistema mide la densidad de la resistencia eléctrica del suelo, detecta y detecta
las sustancias bajo tierra. Proporciona una separacion precisa entre los objetivos para

la exploracion de oro, metal, cuevas y cavidades subterraneas.

e La interfaz de pantalla especial de este sistema proporciona al usuario mas informacion
sobre: El proceso de biisqueda y los pasos de biisqueda se realizan automaticamente

o Este sistema escanea y detecta automaticamente el suelo y da resultados completos.
Muestra los objetivos descubiertos directamente en la pantalla

®La caracteristica de los mensajes de ayuda automatica que aparecen en la pantalla para

alertar al usuario es que ejecutan un comando especifico de acuerdo con el manual
o El sistema funciona con solo dos escaneos de electrobar.

Es un sistema facil y cémodo
®Con la funcion de determinar con precision la profundidad del objetivo, detecta y mide
la profundidad del objetivo descubierto con un sistema especial
Trabaja en técnicas avanzadas de bisqueda e identificacion, funciones de
deteccion inteligente y sistemas de analisis para la ubicacion objetivo
® Gracias al sistema de escaneo controlado por multiplicador, el usuario es

instantaneamente confiable para la ubicacion
®Proporciona una separacion correcta entre los tipos de lentes. Para aclarar el propésito,

tipo y tamaiio
® Los mensajes de advertencia se muestran claramente en la pantalla cuando el sistema

de verificacion inteligente no esta conectado a los electrodos con cable o cable a tierra
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de exploracion geofisica

Sistema de exploracion
geofisica

o Unidad principal o Sondas

o unidad geofisica o Cables
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de exploracion geofisica

montaje geofisico
sistema de busqueda

a Conecte la unidad geofisica a la Conecte los cables a la
unidad principal unidad geofisica
o Conecte los cables a las sondas o Sumerja bien las sondas
en el suelo
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de exploracion geofisica

Una de las mayores ventajas del sistema geofisico MF1100PRO,Funciona con solo dos
sensores de escaneo que permiten un funcionamiento coémodo y rapido.

Nota: Considerando que el sistema geofisico avanzado proporciona

un sistema inteligente para controlar la conductividad de los electrodos cuando no
estan bien adheridos.Tenga en cuenta que las sondas estan conectadas a la unidad
geofisica.Asegurate de que esté conectado. en el suelo y si los cables estan conectados,

expliquelo con mensajes de advertencia en la pantalla

Ofrecemos una serie de consejos rapidos para obtener los mejores resultados y evitar errores.

Consejos rapidos
1-Coloca los electrodos en la zona mas amplia posible
Esto significa que si la bisqueda es un area de 5 m?, debe colocarse en un area de mas

de 5 metros cuadrados como se muestra en el dibujo

La tierra
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de exploracion geofisica

2- Aseglrese de que la distancia entre los electrodos sea uniforme.

Si esta distancia es, por ejemplo, de 6 metros, significa la distancia entre
ellos.El primer poste y el segundo poste deben equivalera3 m/3 m

The soil_

0 )

Nota importante: si la sefal de error persiste para el modo inalambrico, significa: Hay un

hl

pr conel

i

doyesr io revisarlo. Entre los enlaces y los cables de conexion
, los cables o la sonda también deben estar bien colocados y con precision. Si esta seifial
continda, la conductividad del suelo es muy pobre y El area del sensor debe humedecerse
mas con agua y, a veces, puede perforar un orificio de 10 a 15 cm en el drea del sensor para

obtener conductividad con el suelo.
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de exploracion geofisica

< empieza a mirar

Geofisico Delargoalcance  Hibrida+

A continuacion, nos trasladaremos a la ventana para seleccionar dos
conjuntos de objetivos actuales: puede buscar agua, cavidad, cueva u oro y
cualquier mineral (oro - plata cobre - bronce - hierro - minerales naturales -
agua subterranea - cuevas y cuevas).

i Rieles Agua/ cavidad
F Profundidad |
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EMPEZAR A TRABA Sistema de exploracion geofisica

< empieza a mirar

A continuacion, se muestra la interfaz de blisqueda del sistema principal, con la opcién
de comenzar. La bisqueda, el indicador de progreso de la biisqueda y el grupo de destino
(grupo de minerales) seleccionados para la busqueda El grafico que muestra el estado
de la conexion de la sonda, que muestra una sefal de error, agrega el evento de conexién
incorrecta a la alerta sonora o la sefial correcta.

Objetivo

i Profundidad

El usuario debe presionar la tecla (ﬁ@‘;) para iniciar la busqueda y ejecutar el escaneo.
El color del indicador cambia de amarillo a gris en el estado operativo y se vuelve

amarillo cuando se completa el escaneo para iniciar la bisqueda.

~£—' Objetivo

}‘ Profundidad
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de exploracion geofisica

« Start Search

Esperamos que el indicador de bisqueda avance hasta el final de la lectura.

Al final de la lectura, tipo de objetivo y profundidad se mostrara en la pantalla

de la siguiente manera.

El dispositivo escanea las dos sondas de acuerdo con su distancia entre si.
El dispositivo mide los niveles de energia eléctrica en el suelo para
determinar si existen los objetivos que busca este sistema, y el proceso de
medicién depende del proceso de deteccion. Induccién vertical para medir
los niveles de resistencia eléctrica del suelo, El dispositivo puede distinguir

la identidad y el valor eléctrico de cada objetivo.
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EMPEZAR A TRABAJAR Sistema de exploracion geofisica

< empieza a mirar

El sistema de levantamiento geofisico del MF1100PRO hace una distincion
precisa entre el nombre y el tipo de objetivo en la interfaz de biisqueda y los
tipos de objetivo. También se caracteriza por la capacidad de determinar con
precision la profundidad. Existe un sistema especial para determinar y medir
la profundidad del objetivo. El valor de la profundidad de medicién es

aproximado y puede variar segun la ubicacion del objetivo.

Establezca y encuentre metas:

El usuario debe mantener la distancia y mover la posicién de los sensores.
Debe haber al menos 2,5 metros de distancia entre ellos. Notara que el
dispositivo le esta dando resultados (sin objetivo) cuando abandona el area
objetivo y coloca los sensores fuera del area objetivo. Esto significa que el
area objetivo se ignora. Los sensores se colocan fuera del area objetivo,
donde deben regresar gradualmente al area objetivo inicial para identificar
los sensores. Cuando la ubicaciéon del objetivo es correcta y se logra el
primer resultado, esto significa el inicio de la existencia del area objetivo,
el usuario debe hacer esto desde dos lados diferentes para localizar con

mayor precision el objetivo
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CARGAN A BATERIA

+ CARGANDO LA BATERIA
Puede continuar cargando la bateria mientras el dispositivo esta apagado o encendido.
Con los sistemas de carga inteligentes, puede ver el nivel de carga adicional en tiempo real.

Cuando esté conectado, el indicador de estado de carga de la bateria aparecera en la

pantalla como un porcentaje.

El dispositivo también ofrece una bateria y una funcion de carga inteligente. El usuario
puede controlar completamente el nivel de energia. Reciba alertas antes de quedarse sin

energia con notificaciones precisas de nivel de bateria visuales y audibles.
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