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INFORMACION DE SEGURID

. sefal de dispositivo de
sefalizacion celular
obstrucciones, por lo que cuando
el dispositivo estd funcionando
cerrar celda

1 No lo use en dreas de alto voltaje

resultados y rendimiento limitara

. . . =Mo,
=1l o0
(] l\/lllsmo método de busqueda en —=[||*" a altatemperaturay alta en
oo| & msmo N = humedad No almacenar.
oo Lugar no opere dos dispositivos.
=] Antes del almacenamiento a operador de elevacion de metal
=] argo plazo Esto puede afectar al operador,
=] gop . por ejemplo: anillo, reloj, cinturén
= Desconecte las baterias

Cambio de dispositivo o La mejor resistencia y fiabilidad de la
ninguno de ellos confirmado fuerza. Fuerte y de alta calidadutilizar
el mantenimiento anula la (b pilas.

garantia

« Practique antes de que el usuario comience a explorar y explorar
deberia.

#% Guardar en un lugar fresco y seco. 15-40 C 5% -75% de humedad Sin usar este dI'Spos‘IIIVO
manual de usuario primero

Lea y entienda.




PECIFICACIONES TECNICAS

Sistema de

busqueda:

Principio de

busqueda:

Procesador operativo:

Frecuencia de trabajo:

Tipo de pantalla:

Especialista en
deteccion:

Sistema de deteccién de largo alcance (LRL)

Procesamiento de destino para recibir sefiales de
frecuencia digital energia de campo electrostatico.

MICROCONTLLER PIC18 & ARM 7

1 KHz - 30 KHz

Frecuencias personalizadas para medicién y
verificacion.

Medicién de resistencia eléctrica en ohmios

lones de litio de dos celdas 3,7 voltios, 2000 mA
Consumo maximo 200 mA

6 horas de trabajo

5.1 voltios 2.1 Amp / 2 horas de carga

Monitor a color TFT de 3,2 ”, 65,536 colores, 48 Mhz,
GPU CDM

33 metales preciosos mas raros y demandados

Si, antes de que empiece a buscar puedes elegir el
tipo de lente

3
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ESPECIFICACIONES TECNICA

Profundidad de 200 M, con la capacidad de controlar el nivel de
busqueda: busqueda profundidad a través de la interfaz de
control de profundidad.

DISENERANELILEN 2500 M, con capacidad para controlar los niveles
de la distancia de busqueda a través del control de
distancia interfaz.

R Y SN A través de la orientacion hacia la ubicacién del
DE LOS RESULTADOS: objetivo acompafiada de alertas de sonido +
graficas y vibraciones.

BLUETOOTH: Si
INALAMBRICO: Si

Guiado inteligente Si, con una interfaz grafica para encontrar su camino
EUCIUEIENE R CUEI | destino da comandos direccionales y acusticos.

Alertas de voz: Si
Alertas vibrantes: Si

Temperatura de -15°C hasta 60 ° C
ncionamient
Temperatura de -15° C hasta 40 ° C
almacenamiento:
Humedad: Se puede almacenar al 90% de humedad del aire 'y
puede trabajar

Compuesto: 1 kg - dividido en bolsa: 3 kg

Tamario de caja: 18.9x10.4x5.8 cm

4
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PIEZAS DEL DISPOSITIVO

Unidad de control principal:

Buscar en la unidad de control principal del
dispositivo los criterios y la configuracion se
determinan en el dispositivo. Se transmite por
conexion inalambrica con unidades de
bisqueda adjuntas.

Valores: Entrada: 100 - 240V AC / 50 - 60Hz / 0.5A
Salida: 5V continuos / 2A / 10W. Disefiado con un
puerto de carga MICRO USB para combinar

el sistema de cargador universal, lo que facilita su uso
cualquier cargador disponible.

Unidad de sonido

Esta unidad intenta obtener el tono de llamada del dispositivo.
Conecte de forma inalambrica la unidad principal a los
auriculares. Disfrute de la funcion de alerta de voz a través de
los auriculares.Podemos usarlo tanto en sistemas de busqueda
hibridos como de largo alcance. Con el interruptor de control de
volumen ubicado en la parte superior de la unidad podemos
controlarlo o bajar el volumen.

AURICULARES

Conéctese a través del conector para auriculares ubicado en la
parte superior de la unidad de audio para escuchar alertas de
audio de forma inalambrica.

SUJECION

Se instala en la parte posterior de la unidad principal y se
transporta a través de ella, ya que permite un movimiento
circular de 360 grados, libre y sin problemas.

5
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PIEZAS DEL DISPOSITIVO

N
R

Receptor antenas

Criterios de busqueda para el dispositivo a través de la unidad
de control principal del dispositivo y la configuracién esta
establecida. Es transmitido por unidades de busqueda a través
de un enlace inaldmbrico.

Unidad de refuerzo

Puede detectar el objetivo con un transmisor interno que
funcione en ambos sistemas.habia un sistema de filtrado de
sefales para verificar. Gracias al sistema y ondas terrestres,
este sistema asegura la correcta transmision de la sefial y
proporciona mejora. Este transmisor funciona con un sistema
bluetooth para comunicarse.

6
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UNIDAD PRINCIPAL

Ranuras para conectar antenas e Tecla de encendido y bloqueo
transmisoras y receptoras
e Pantalla o Botén de seguimiento de objetivos
9 Tecla de control de volumen e Movimiento arriba, abajo, derecha e

izquierda presione las teclas

e Llave trasera

0 Tecla de control de brillo de la pantalla
9 Llave comienzo

7 Pagina



UNIDAD PRINCIPAL
|I Interfaz trasera Il

o Luz indicadora laser e Toma de carga
6 Montaje de la toma de acoplamiento 9 Salida de audio

e Compartimiento de la bateria
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CONFIGURACION DE DISPOSITIVO

“* Encienda el dispositivo presionando el botén ((@) ) en la parte frontal del
dispositivo durante tres segundos.

« El dispositivo mostrara la pantalla de carga y luego buscara el ment
principal. ira a sus sistemas

Build Number 40

& Nota:
* . eae . . z

Cuando el dispositivo se enciende por primera vez, aparecera la pantalla
que le permitira seleccionar el idioma.

English Francais daupall Espaniol
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CONFIGURACION DE DISPOSITIVO

+*Descripcién de la barra de informacién en la parte superior de la pantalla de la unidad
principal del dispositivo.

La barra de informacién facilita y ayuda a leer rapidamente la configuracion del

dispositivo. Nivel de bateria, brillo de la pantalla y duracién durante el proceso de
blisqueda puedes aprender

De largo alcance

Configuraciones

© 0 6 00

0 Nivel de carga de la bateria

e Nivel de brillo de la pantalla

0 Icono de estado del sistema 6 Nivel de carga de la bateria
Bluetooth (activado / bloqueado)

9 Nivel de sonido
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CONFIGURACION DE DISPOSITIVO

+¢ Para cambiar entre las opciones del ment en pantalla(€) (B (W) (4) Usa los
botones. Luego presione el botén ( @ ) ( .) para confirmar la seleccion,

regresar a cualquier posicion.

< Menu de configuracion

Para ingresar al ment de configuracion, vera la ventana de configuracion
seleccionada presionando el botén del menu principal (@) y luego el botén ( € )
entre las ventanas del menu de configuracion, y hay varias opciones de
configuracion. Vaya presionando el boton (@) ) nuevamente para salir de la

ventana de configuracion seleccionada.

® Vaya a la configuracion de brillo para verificar el brillo de la pantalla.
Abra la ventana de brillo de la pantalla, luego presione el botén ( @ ).
Luego, puede cambiar el nivel de brillo entre el 10% y el 100%.
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CONFIGURACION DE DISPOSITIVO

« Menu de configuracion
® Desplacese hacia abajo para establecer los valores de alerta de sonido ( @ ).

Luego puede controlar u ocultar el volumen yendo al icono del subwoofer.
Habilite o deshabilite la opcién de vibracion de sonido por completo.

Al hacer clic en el sonido de las teclas en la unidad principal, puede activar o

Puedes deshabilitar la opcion.

e Para cambiar el idioma del sistema, vaya a la ventana de configuracién de
idioma, luego (@) Presiona el botén. Seleccione el idioma que desee y confirme
GF 1000 Es multilingiie, incluido el arabe.

English Frangais daypell Espaiiol

e Para configurar el valor de la hora, vaya a la ventana de configuracion del reloj y
luego presione el botén ( @ ).Luego configure la hora y confirme. Sincronizacié
hace que sea mas facil de ver.
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CONFIGURACION DE DISPOSITIVO

+ Menu de configuracion

e Para configurar el sistema bluetooth, vaya a la ventana de configuracién
de bluetooth, luego presione el botén (€8)), y luego puede encender o apad
el bluetooth.(&)

o Para establecer la contraseiia, vaya a la ventana de configuracion de

contraseiia y luego presione el botén (€3 ). Puede activar o desactivar la
contraseiia yendo a los iconos (deshabilitar / habilitar) y presionar el
botén (§€9), y luego ingresar la contrasefia preestablecida. También puede
cambiar la contraseia eligiendo (Cambiar) Luego ingrese la contraseiia

anterior y luego ingrese la nueva contraseia, teniendo en cuenta que la

contraseiia debe constar de cuatro digitos de nimeros.

&

Establecer contrasefia
Habilitar / Deshabilitar ~ Cambio

Nota: Si no hay una contrasefa preestablecida por el usuario, la contrasefa
predeterminada de fabrica es cuatro ceros. (0000)

13 Pégina




CONFIGURACION DE DISPOSITIVO

Para restaurar la configuracion de fabrica, vaya a su ventana y presione
el botén ({8)). Se abre la ventana de confirmacién y se confirma,

el dispositivo volvera a la configuracion de fabrica.

Restablecimiento de fabrica

Todos los datos se perderan
Presione OK para continuar

< Menl de configuracién

Verifique la informacion del dispositivo-producto (version del software

e descargado-modelo del dispositivo-informacion del fabricante-nimero de
compilacion-niimero de serie del dispositivo -imagen QRCODE que le
permite ir directamente al sitio web de MWF usando la camara de cualquier
dispositivo moévil "teléfono inteligente").

Build Number: 0.3.16.

Serial Number  DQ000011

« Para salir del menu de configuracién y volver al mend principal (@ )
presiona el boton.
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CONFIGURACION DE DISPOSITIVO

« empezar a trabajar

e Seleccione el icono del sistema de blisqueda en el menu principal para
iniciar el proceso de busqueda.

Icono del sistema de blisqueda de larga distancia y el icono de
configuracion aparecera. Te explicaremos en detalle en el apartado de
interfaces del sistema de busqueda de larga distancia.

De largo alcance Configuraciones
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A1 J ¥4 ¥R LY. T.V).\: @ Sistema de localizacion de largo alcance

Buscador de largo alcance
(LRL)

Caracteristicas del sistema

* Este sistema se caracteriza por muchas nuevas tecnologias agregadas a nuestro sistema de
teledeteccion, tecnologia inédita y exclusiva, este sistema trabaja en tecnologia de deteccion
y busqueda remota para localizar objetivos y monitorearlos desde largas distancias,
dirigiendo al usuario y llevandolo al sitio objetivo directamente.

* Sensor incorporado y sistema de deteccién, donde el dispositivo puede detectar objetivos
dirigiéndose hacia los objetivos acompanado de un indicador de alerta acustica para
determinar la ubicacién y la ruta del objetivo con gran precision.

* Sistema e interfaz para la identificacion inteligente de la ruta y direccion del objetivo a
través de la interfaz gréfica especial, ya que este sistema le da al usuario una identificacién
automatica y visual de la direccion y ubicacion del objetivo.

* Interfaz de control inteligente para ajustar los niveles y capacidades de busqueda y el tipo
de objetivo que se buscarad también.

* Interfaz de configuracién de busqueda precisa de varios niveles para precontrolar los niveles
de profundidad y la distancia de blisqueda hacia adelante:

* Profundidades de hasta 200 metros con una funcién para controlar el nivel de la seial y la
profundidad de busqueda a través de la lista de profundidades de bisqueda opcionales.

* Distancia de busqueda frontal de hasta 2500 metros con la funcién de controlar el nivel de
transmision de ondas para el rango frontal a través del menu de la distancia de busqueda
frontal opcional.

La funcion de guiado por laser se puede activar y desactivar desde la interfaz del sistema.

* Equipado con un dispositivo de transmision incorporado que funciona en dos sistemas, un
sistema de filtrado de sefal para confirmar la ubicacién del objetivo y un sistema equipado
con ondas terrestres con un sistema para una transmision precisa y mejora de la sefal, este
transmisor funciona con un sistema Bluetooth para comunicarse con la unidad principal a
través de una interfaz de control especial para encender y apagar estos sistemas a través de
una interfaz del sistema.
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34 FAUY W LTV 3P Sistema de localizacion de largo alcance

Componentes del sistema de larga distancia
(LRL)

o Unidad principal
e Antenas transceptoras

o Asa de transporte
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U 2N VLV ELEY Sistema de localizacion de largo alcance

o Conecte las antenas en el lugar designado en la parte frontal de la unidad

e Coloque el brazo debajo de la unidad

NOTA
Recuerde quitar las baterias del dispositivo antes de guardarlo
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A1 ¥ LN BECTY LU Sistema de localizacion de largo alcance

+*Empezar a trabajar

® Seleccione el sistema de deteccion de largo alcance LRL y luego presione el

(@) boton

Después de ingresar al sistema de deteccién de largo alcance, las opciones
son las siguientes. Establezca la distancia, el objetivo, y la profundidad
aparecera en la pantalla. Comencemos por establecer el objetivo de
busqueda 33. El icono que se muestra a continuacion esta disponible.

CIRCON CUARZO TOPACIO GRANITO ZAFIRO ESMERALDA DIAMANTE
- o

0 E 5

X

CASITERITA KOLUMBIT TANTALITA  TURMALINA LAPISLAZULI METEORITOS AMATISTA
2

S,

CARBON WOLFRAMITE COBRE PLOMO METAL DE ORO

MEZCLA MINERAL ALUMINIO PLATINO NIQUEL MINERAL DE HIERRO

MERCURIO TANZANITA INDIA PALADIO osmio IRIDIO
8o
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EMPEZAR A TRABA Sistema de localizacion de largo alcance

+* Empezar a trabajar

Interfaz de buscador de largo alcance

@ Utilice estos botones para cambiar entre objetivo, distancia y profundidad- < (>

® Utilice estos botones para seleccionar el objetivo y los parametros de busqueda- (3 (&

Diamante

- L111... Distancia } Objectivo ?Profundidad

@ Después de seleccionar las opciones de busqueda, vaya a la @ opcién de busqueda para

comenzar a buscar. Luego presionamos el botén con una interfaz que podemos seleccionar y

filtrar a través del buscador

Diamond

Filtro
ididad

busqueda

«% Nota
Asegurese de que la configuracién de bluetooth del sistema bluetooth esté habilitada.

Puede habilitar la opcién cuando ingresa directamente a la ventana de inicio de busqueda
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Y4 ¥: % 0:7:N:7.V).\; @ Sistema de localizacion de largo alcance

+* empieza a mirar

@ Antes de elegir transmisor o filtro de tierra

@ Abra la unidad de soporte en tierra, proporcione una bateria de 1.9 v adecuada para la
unidad de soporte en tierra

e Luego presione el boton (ON / OFF) y espere un momento para encender la unidad.
Conéctese con la unidad principal a través del sistema bluetooth, la luz azul aqui deja de
parpadear en el simbolo de bluetooth en la unidad principalPor lo tanto, la unidad de

conexion entre la unidad principal y el unidad de apoyo en tierra instalada
Luego, después de asegurarnos de que gira la unidad de soporte de piso, la atornillamos al piso,
para que quede conectada a la unidad principal via bluetooth

Diamante

Filter

Iniciar busqueda

Luego vamos a la unidad principal y seleccionamos el marcador de posicion
NOTA: También podemos seleccionar la opcidn TRANSMISOR desde la unidad
de soporte del suelo presionando la tecla
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J1d54. 9. W77V @ Sistema de localizacion de largo alcance

# Empezar a trabajar

El sistema de busqueda de ondas terrestres proporciona un sistema de busqueda
U
de ondas terrestres respaldado por un sistema de transmisiéon y mejora afinados con el

sistema de sintonizacion automatica ATS

@ El sistema de ajuste automético (ATS) es una nueva invencion especial. Dentro

del grupo MWF, este sistema proporciona resultados precisos en todo tipo de suelos y
campos. Porque este sistema detecta automaticamente el suelo e inicia la busqueda
automaticamente. La interferencia radiactiva de cualquier terreno rocoso y montafoso
puede afectar a muchos dispositivos cuando se ajusta en proporcion al tipo 'y
propiedades del suelo. Sin embargo, este sistema e inteligencia pueden clasificar,
analizar y tener longitudes de onda que den resultados sin errores con la sefial de

frecuencia requerida

GF-1000

33 Elements Detector ==
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EMPEZAR A TRAB Sistema de localizacién de largo alcance

#* Empezar a trabajar

En el siguiente paso, aparece la ventana de busqueda del sistema que muestra la
direccion del destino. Junto con la brajula y los criterios de busqueda de profundidad y
distancia, el simbolo del rayo laser ayuda a identificar facilmente el punto de perforacion

del objetivo. Puede funcionar dia y noche en diversas condiciones

F25m

Diamante

1500 m

% El usuario debe mover el dispositivo horizontalmente desde el asa de transporte hasta el suelo.
ligeramente inclinado hacia el suelo como se muestra en el dibujo

Tierra
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JNIJF 49 WYY@ Sistema de localizacion de largo alcance

4 Empezar a trabajar

«% En primer lugar, leemos las ondas y los campos que emanan del dispositivo cuando lo movemos.
manualmente hacia la derecha, luego lentamente hacia la izquierda, y luego la mano que sostiene
el dispositivo firmemente

L]
v
“* derecho

4

LY
‘e

izquierdo
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IS YL UYLV Sistema de localizacion de largo alcance

+ empieza a mirar

Si encuentra el objetivo designado para encontrar. El dispositivo recibird esta lectura y la senal para
cambiar automaticamente su curso de la ruta normal internamente estable, y esto la tendencia
sera hacia la ubicacion de destino. Mientras tanto, borramos la ubicacién de destino y la
configuracién comienza a iniciar una alarma audible para la ubicacién de destino, luego el
dispositivo cambia la nota en otro momento y en otro. Para ir a la ruta del dispositivo, vamos
completamente a la direccion del dispositivo y buscamos estacionamiento en reversa, suelo e
inicio de alarma sonora continua. Luego instale el dispositivo en la misma direccién. Mientras
tanto, borramos la posicion objetivo y el ajuste da una alarma hacia la posicion objetivo. Cambie la
nota del dispositivo més tarde y en la ubicacién de destino. Para ir a la ruta del dispositivo, cuando
pasamos por completo la direccion donde se encontrara con el estacionamiento en reversay a
metros, comienza una alarma sonora continua. Luego nos alejamos del primer 10 partir de los
punto de lectura. Nos aseguramos de que el dispositivo se dirija hacia el objetivo y el objetivo sea,
y requiere mas que leer el dispositivo desde una direccion diferente.Podemos hacer esto varias

veces para verificar la direccion del objetivo

segunda lectura

| primera lectura

tercera lectura Usuaria L,

N

Usuaria Usuaria

E3 Es preferible caminar por un camino sinuoso mientras busca su destino y cambia de direccion
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I FA VTRV VLY Sistema de localizacion de largo alcance

+% empieza a mirar

Luego de confirmar la ruta objetivo, presionamos el botén (@) para proceder correctamente

1500 m

Advertencia para girar a la izquierda en la direccién de la carretera de destino especificada

00 m

Advertencia de desviacion correcta en la direccion de la carretera de destino indicada-por su

cambio

Diamante

Esta advertencia indica que esta en el camino correcto hacia el destino especificado
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N ¥4 G-V :TV P Sistema de localizacion de largo alcance

«* empieza a mirar

#% Luego de confirmar més de una lectura de la direccion de la presencia del objetivo presionamos el botén
mover para instalar la trayectoria del objetivo y caminamos en la misma direccién y normal para llevar el
dispositivo. Nota durante la cual el dispositivo emiti6 alertas para indicar que camina esté en el camino
correcto hacia el indicador. Es una flecha que indica la direccion de la convolucién para volver al camino
correcto, hasta que lleguemos al punto en el que desviamos el sitio del agua y notaremos que el
dispositivo ha cambiado automaticamente de direccion desde su camino natural para volver a la
ubicacién y el punto del objetivo, aqui también giramos con el dispositivo hasta la ubicacion del
objetivo. Oye y caminamos lentamente y cuando estemos directamente encima del sitio objetivo
notaremos que el dispositivo comenzara a girar a izquierda y derecha y esto indica que hemos
.identificado el punto del objetivo

e ——
1 El dispositivo se desvia del rumbo

- :"después de exceder el punto objetivoy
- wowwowow ol

suelo

Objetivo
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201 FZ UV LG LR LU Sistema de localizacion de largo alcance

& Hayotra forma de determinar con mayor precision dénde esta el objetivo. Al tomar
metros cuadrados 3 cuatro lecturas del objetivo, cuadramos el terreno del objetivo. A
del sitio objetivo, veremos la interseccion del area. Técnicamente, sera el punto medio
.del objetivo

Usuaria

ruta del dispositivo

- =
el dpositvo I

Usuaria . —
[
[
l

ruta del dispositivo

I
[
-l

onisodsip (ap e

Usuaria

El usuario puede volver al menu principal para encontrar la profundidad aproximada del
objetivo y reajustar la configuracion de busqueda. Puede cambiar el nivel de profundidad a
través de la lista de profundidad. Por ejemplo, en la primera muestra de profundidad
seleccionada, reducimos la profundidad de 5 metros a, ingresamos metros y mantenemos
el dispositivo en la ubicacion del objetivo remoto, Sepa que puede estar en el medio.
Profundidad aproximada del objetivo Puede cambiar el nivel de profundidad hasta que
.aprenda
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FLF 2.9 W07\ T.V) @ Sistema de localizacion de largo alcance

«% Iniciar busqueda Cémo detectar la profundidad del objetivo

diferentes aspectos de la unidad de sealizacion

velocidad media

e mmmm -
¥ Esta distancia es igual a la
3 profundidad del objetivo, 1S

- mmmomomom -

Suelo

4
Esta distancia es igual a la profundidad del objetivo.
’

profundidad objetivo
N

Objetivo
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A4 FA UV N LG:LVELEY Sistema de localizacion de largo alcance

+% empieza a mirar

o Puede utilizar el sistema de filtro para asegurarse de que el tipo de objetivo sea metal
metalico o un objetivo metalico enterrado. Regresamos a la ventana principal de bisqueda a
largo plazo y hacemos clic en Iniciar busqueda nuevamente. Luego seleccionamos la opcién

de filtro

Diamante

0
Transmisor
S

Iniciar busqueda

metros del objetivo y 10 Luego colocamos la unidad de apoyo terrestre en el suelo a unos
mantenemos el dispositivo entre la unidad de apoyo terrestre y el objetivo. Advertimos el
dispositivo y lo configuramos manualmente, esperamos leer. Si el dispositivo esta dirigido,
real y muestra que esta escondido. Sin embargo, si el dispositivo %100 este objetivo es
apunta a la unidad de soporte en tierra con él, el metal objetivo y el mismo metal que
eligio buscar pueden serlo. Porque algunos de ellos son metales grandes en rocas molida§

El dispositivo se dirige hacia la
unidad de soporte del suelo El dispositivo esta dirigido hacia el objetivo
-_——- - —————)
Metales aglomerados 100 objetivo real
suelo
I' . objetivo
1 10 M 1
I: 2 It 5M '
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314 ¥ 490 V1. W)X Sistema de localizacion de largo alcance

e Sistema de filtrado de senal para confirmar la ubicacion del objetivo, y el sistema
equipado con ondas terrestres con el sistema para una transmision precisa y mejora de la
sefal, este transmisor funciona con un sistema Bluetooth para comunicarse con la
unidad principal a través de una interfaz de control especial para operar y cerrar estos
sistemas a través de la interfaz del sistema

@ Proporciona un sistema de filtrado de sefiales, para evitar cualquier interferencia causada

por ondas de radio o frecuencia presentes en el aire

GF-1000
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CARGANDO LA BATERIA

< CARGANDO LA BATERIA

Puede continuar cargando la bateria mientras el dispositivo esta apagado o encendido.
Con los sistemas de carga inteligentes, puede ver el nivel de carga adicional en tiempo reaj.

Cuando esté conectado, el indicador de estado de carga de la bateria aparecera en la

pantalla como un porcentaje.

El dispositivo también ofrece una bateria y una funcién de carga inteligente. El usuario
puede controlar completamente el nivel de energia. Reciba alertas antes de quedarse sin

energia con notificaciones precisas de nivel de bateria visuales y audibles.

- .
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Metal and Water Finder

United States of America - illinois

www.mwf-usa.com
info@mwf-usa.com
+1) 708 ( 364 9602

Turkey - istanbul

www.mwf-metaldetectors.com
info@mwf-metaldetectors.com
+90) 212 (222 0946
+90) 212 (222 0947



